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ESPECIFICACOES
SOLUCAO DE PESAGEM EM MOVIMENTO (WIN)

OBIJETO
Sistema de Pesagem de Veiculos em Alta Velocidade (High Speed Weigh-in-Motion - HS-WIM), com

vistas a estudar e promover a contratacdo na PRF do modelo de pesagem em movimento, integrada com sistema de
monitoramento da Instituicao Policial.
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PRELIMINARES
DAS DEFINICOES

2.1.1. A Pesagem em Movimento pode ser definida como um processo de medicdo
dindmica exercida pelos eixos de veiculos em movimento, estimando, assim, o peso estatico de cada eixo/grupo
de eixos e o Peso Bruto Total (PBT) do veiculo (ASTM, 2002).

2.1.2. Por consecucgdo, a pesagem por Sistemas HS-WIM, um tipo de Pesagem em Movimento, é aquela
realizada na pista de rolamento e na velocidade diretriz das rodovias (VAN LOO; ZNIDARIC, 2019), portanto, um
sistema de pesagem que ndo exige intervencgdes sobre o fluxo normal da via, podendo ser realizada sem
a desaceleracdo dos veiculos.

DO OBIJETIVO DO ESTUDO

2.2.1. Busca-se ampliar conhecimento para andlise de admissibilidade, viabilidade técnica, legal e
contratual para implantacdo de Sistema HS-WIM (High Speed Weight-In-Motion) por completo, em termos de
conveniéncia, oportunidade, vantajosidade e interesse publico.

2.2.2. Conhecer como o sistema pode contribuir com a fiscalizagdo dos veiculos nas rodovias federais
do Pais.
2.2.3. Entender se existe a necessidade de amadurecimento da legislagdo para que sua adogao seja

efetiva na fiscalizagdo diaria.

DA PROPOSTA DE PROJETO PILOTO

2.3.1. A Instituicdo pretende implantar pontos de sistema HS-WIM em rodovias federais previamente
catalogadas como de interesse da Unido, considerando fluxo didrio, importancia vidria e fiscal, incidéncia de
acidentes, entre outros.

2.3.2. A definicdo dos locais contemplados e da quantidade de pontos de pesagem e de faixas
contempladas serdo objeto de estudo interno previamente a publicacdo de edital de licitagao.

TIPOS DE BALANGCAS DE PESAGEM EM MOVIMENTO

Dependendo da necessidade de uma operagdo, ha diferentes tipos de tecnologia de pesagem em

movimento disponiveis:

I - WIM para Departamento de Transito (DOT) ou Fiscalizagdo. Essas balangas sdo capazes de pesar
em velocidades muito altas para verificar os pesos dos caminhdes quanto a tolerancia legal na estrada.
Normalmente, essas sdo as balancas mais visiveis para o publico em geral, pois geralmente estdo
localizadas na lateral da rodovia.



- WIM para Controle de Peso. Essas balangas sdo capazes de pesar com maior precisdo em
velocidades mais lentas. Essas balangas de eixo sdo ideais para centros de distribui¢cdo, portos ou outras
empresas que simplesmente desejam verificar o peso de seus caminhdes para rastreamento de
inventdrio, confirmacao de pesos legais na estrada ou planejamento de carga.

I - WIM para Comércio. Disponivel em paises selecionados, agora existe a tecnologia WIM que
pode atingir niveis de precisdo legais para comércio. Isso significa que a solugdo pode ser usada para
comprar e vender mercadorias acima da balanga, mantendo os veiculos em movimento. O que é ideal
para operagdes que atualmente utilizam uma balanga estdtica de comprimento total e lidam
regularmente com problemas de gargalo e atrasos no trafego.

4. FUNCIONAMENTO DE BALANCA DE PESAGEM EM MOVIMENTO

4.1. Com a constante evolugdo tecnoldgica sobre o tema, para funcionamento de um sistema HS-WIM, a
infraestrutura basica é composta por sensores de carga, lagos indutivos, cameras LAP e cdmera panoramica:

| - Sensores de carga: atuam na pesagem e na classificacdo veicular, a partir do contato com
os eixos dos veiculos.

Il - Sensores diagonais: permitem a detec¢do da posicdo lateral do veiculo do momento da
pesagem e a detecgao de eixos com rodado duplo.

I - Lagos indutivos: atuam na ativacdo das solucGes e na medicdo do comprimento veicular.

IV - Dispositivos de cameras: atuam na identificacdo veicular, através da Leitura Automatica de
Placas (LAP) e registro de imagens panoramicas que permitem a visualizacdo da configuracdo de
eixos de cada.

4.1.1. Apesar da forma mais comum de medir a largura dos rodados seja com sensores na diagonal,
existem outras formas, como e tecnologia que faz medicdo da largura sem usar sensor diagonal.

4.2, Os sistemas de pesagem em movimento incluem plataformas de célula de carga que pesam
semirreboques em locais especificos, como uma estagdo de pesagem em movimento em tempo real.

4.3, As informagOes a respeito da implementagdo e da calibragdo dos equipamentos sdo relevantes uma
vez que os sistemas HS-WIM necessitam manutencgao periddica e tendem a perder desempenho ao longo do tempo.

4.4, Os sistemas de HS-WIM serdo instalados em podrticos ou semipodrticos, implantados sobre todas as
faixas da rodovia.

4.5. RESULTADOS ESPERADOS:
4.5.1. A medicdo do peso por eixo e do peso bruto dos veiculos enquanto eles se deslocam em
velocidade de rodovia.
4.5.2. A detec¢do do espagcamento entre eixos a e classificagdo automatica dos veiculos.
4.5.3. O registro da velocidade do veiculo.
454, A captura em tempo real das informacdes de passagem, de classificacdo e de peso dos veiculos.
45.5. A comunicacdo em tempo real com central da PRF, com envio de informacgdes capturadas, com

rapidez e precisao.

5. BENEFICIOS DA PESAGEM EM MOVIMENTO

5.1. A pesagem de caminh3es em movimento, em compara¢do com a estatica, tem varios beneficios, que
pode incluir maior eficiéncia, maior seguranga e menor desgaste do equipamento de pesagem.

5.2. Segundo especialistas, os sistemas de pesagem dindmica de veiculos sem necessidade de paradas, ou
do inglés HS-WIM (High Speed Weigh-In-Motion) possuem vdérios beneficios com relacdo aos sistemas de pesagem
atualmente utilizados, como, por exemplo:

l - N3o necessidade de diminuicdo de velocidade e parada em Postos de Pesagem Veiculares,
diminuindo atrasos de viagens;



Il - Diminuicdo de riscos de acidentes pela ndo existéncia de “fim de fila” nos acostamentos,
associados a pesagem de balancga seletiva em PPVs;

I - Diminui¢do na emissao de poluentes, uma vez que veiculos ndo necessitam reacelerar;

V- Diminuicdo nos custos operacionais de manutencao de veiculos, menos desgaste de freios,
sistema de tracdo e combustiveis;

V- Fiscalizacdo da totalidade de veiculos de carga que trafegam pelo trecho rodovidrio;

VI - Menores custos de implanta¢do fisica se comparados com as obras necessdrias a

implantacdo de balangas fixas e PPVs;

VII - Fiscalizagdo eletronica de todos os servigos relacionados ao transporte rodovidrio de
cargas (Vale-Peddgio obrigatdrio, DT-e, MDF-e, PEF e etc);

VI - Fiscalizacdo remota do excesso de peso, otimizando a disponibilidade de fiscais e
melhorando a prestacdo dos servicos publicos.

5.3. Além disso, se uma operagdo atualmente ndo captura os pesos dos veiculos, a instalagdo de uma
solugdo de pesagem em movimento é uma boa maneira de melhorar continuamente o rastreamento de produtos e
garantir a conformidade legal nas estradas.
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