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1. Informacoes Basicas

Numero do processo: 08201.001277/2023-08

2. Descricao da necessidade

2.1. Aquisicao de equipamentos Leica por inexigibilidade de
licitacao

2.1.1. O Servico de Pericias em Locais de Crime do Instituto Nacional de Criminalistica (SEPLOC/DPEMAP/INC/DITE/PF) é o
servico responsavel por estabelecer doutrinas e procedimentos de exames relacionados aos locais de crime no ambito da Instituto
Nacional de Criminalistica e da Policia Federal. Sempre de abordagem pericial multidisciplinar, os locais de crime sdo
constituidos por um amplo espectro de ambientes, dentre eles locais de morte violenta, arrombamentos, locais de pds-explosdo,
incéndios, desastres causados pelo homem e outros, cujos vestigios estendem-se de escalas microscépicas a macroscopicas, até os
limites tecnoldgicos/investigativos. Uma grande prioridade e preocupagdo da nossa sociedade, em tempos atuais, consiste no
combate a crimes ambientais, como desmatamento, mineracdo e extracdo de madeira ilegais, especialmente no contexto da
Amazonia. Também é dada grande importancia a protecdo das popula¢des indigenas e suas reservas, palco de grande atividade
ilegal por parte de grileiros, madeireiros e garimpeiros. O combate a estes tipos de delito também é da al¢ada da Policia Federal
sendo fundamental, neste caso, que a pericia esteja equipada a altura para possa contribuir aos esforcos institucionais de
mitigacdo de crimes que envolvem meio ambiente e povos indigenas.

2.1.2. A tecnologia de escaneamento 3D permite que o perito criminal realize a documentacdo das cenas de crime de modo
rapido e eficiente, trazendo o beneficio de permitir eventuais reexames quantas vezes forem necessarias, bastando acessar os
dados virtualmente, com auxilio de um computador. Trata-se de ferramenta que revolucionou a documentagdo de diversos locais
de crime (morte violenta, arrombamentos, locais de pés-explosdo, incéndios, desastres etc.), uma vez que passou a permitir a
pratica e imediata amarracdo dos vestigios nos cenarios dos delitos, mesmo aqueles que ndo foram inicialmente visualizados,
tornando todo o processo de processamento de local mais robusto, em especial, no que diz respeito aos procedimentos de cadeia
de custédia. O uso da ferramenta permite, adicionalmente, a melhor ilustracdo dos laudos periciais e a realizagdo de testes de
hipéteses, muito uteis durante o estudo de dindmicas e em casos de reprodugdo simulada, quando o perito precisa verificar a
consisténcia de inumeros testemunhos, cada um deles com uma dindmica diferente.

2.1.3. Destaca-se que o Instituto Nacional de Criminalistica (INC) utiliza a tecnologia de escaneamento 3D desde o caso
TAM3054, que levou a morte de 199 pessoas em sinistro ocorrido no aeroporto de Congonhas-SP, no ano de 2007. Depois disso,
varios outros casos foram resolvidos com o uso da ferramenta, com destaque para o caso do Incéndio do Museu Nacional e a
ilustracdo do rompimento da barragem de Brumadinho, da empresa Vale SA. Em todos os casos, a pericia federal recebeu
mencgoes elogiosas pela capacidade de simplificar a informacdo técnica pelo uso de ilustragdes estaticas e dindmicas
(infogréaficos).

2.1.4 O melhor scanner 3D em atividade no meio pericial da Policia Federal, é 0 RTC360, cujo SEPLOC possui apenas uma
unica unidade. Este é o equipamento mais sofisticado de escaneamento de grandes ambientes fabricado pela Leica Geosystems,
sendo baseado em tecnologia Lidar. Possui grande rapidez, precisdo e densidade de captura, além de fazer conexdo automatica
entre as diversas nuvens de pontos obtidas em diversos locais de um mesmo ambiente sem a necessidade de celular ou tablet
externo. Por essas caracteristicas, é um equipamento que permite a digitalizacdo de locais extensos em um curto periodo. O fato
de o SEPLOC possuir apenas uma unidade deste equipamento tem se mostrado insuficiente em diversos locais em que o setor ja
atuou, especialmente os que envolvem grandes areas, como as invasdes dos prédios da Esplanada dos Ministérios no dia 08/01
/2023, a morte do indio do buraco e os assassinatos do indigenista Bruno e do jornalista Dominique. Ter apenas um aparelho
também é temerario pois, em caso de pane e necessidade de reparos e manutencdo, o setor ficard com sua capacidade de
processamento de grandes locais de crime comprometida.

2.1.5. Em locais em que o acesso é mais dificil para que se leve equipamentos grandes e pesados (caso do RTC360) torna-se
necesséria a disponibilidade de scanners mais leves e menores, capazes de serem levados em uma mochila junto com outros
equipamentos necessarios para determinada missdo. O setor ja dispde de scanners do modelo BLK360 Gen 1, com as
caracteristicas mencionadas. Este equipamento, entretanto, possui um ciclo de operagdo muito lento, levando mais de 6 minutos
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para fazer um unico ponto de escaneamento (um local de crime real pode demandar dezenas desses pontos de escaneamento), ou
seja, é um tempo que pode ser multiplicado dezenas de vezes, tornando o trabalho ineficiente e, as vezes inviavel. Além disso,
este equipamento ndo realiza alinhamento automatico, por hardware, das nuvens de pontos a medida em que os escaneamentos
sdo realizados. Portanto, necessitamos de um equipamento leve, que possa operar de forma célere e que tenha a capacidade de
alinhar as diferentes nuvens de pontos de forma automética, enquanto o trabalho é realizado, sem a necessidade de conexdo de
tablets ou celulares externos.

2.1.6. Em alguns locais, a atuacdo da pericia, e dos demais policiais em geral, se torna extremamente perigosa por se tratar de
locais de dificil acesso, colapsados ou com risco de desabamento. Em locais assim é necessério um equipamento robético capaz
de penetrar de forma auténoma no ambiente, mesmo que possua grandes desniveis ou piso extremamente irregular (caso de areas
colapsadas, locais de pos-explosdo ou locais de desastres naturais), ao mesmo tempo em que obtém imagens e realiza
escaneamento 3D do ambiente que o cerca. Considerando que uma das atribui¢des do SEPLOC, e da pericia em geral, é a
atuagdo em locais de desastres em massa, este tipo de equipamento se mostra fundamental, especialmente em locais de garimpo
ilegal onde sdo usadas muitas substancias toxicas para seres humanos, como merctrio ou cianeto.

2.1.7. A Policia Federal, através do Instituto Nacional de Criminalistica, tem a necessidade de buscar, identificar e posicionar
vestigios enterrados, incluindo cadaveres, em locais de crime e em missdes especificas como, por exemplo, a localizacao de
cemitérios clandestinos. A utilizagdo do Georadar é fundamental por aumentar a assertividade da busca e da localizacdo destes
objetos e locais, evitando processos destrutivos ou desnecessarios e danos aos vestigios subterraneos, algo que uma escavagdo “as
escuras” ndo poderia proporcionar. Busca-se aumentar a produtividade e a ergonomia dos peritos, além da liberacdo dos locais de
crime com uma diminui¢do de tempo consideravel evitando transtornos a sociedade e diminuindo significativamente a exposicao
a riscos. Considerando a agilidade deste tipo de equipamento é possivel abranger mais locais de crimes em comparagdo ao estado
vigente. O Georadar deverd permitir em solucado tinica e integrada a capacidade de deteccdo simultdnea e mapeamentos rasos e
profundos do solo para deteccdo dos objetos em uma tinica medigdo, garantindo sua profundidade e seu posicionamento em um
sistema de coordenadas global para utilizacdo e apoio com mapas e imagens georreferenciadas. Estas auxiliardo na localizagdo e
contextualizagdo do local, além de promoverem a realidade aumentada através de camera integrada ao sistema que facilitara a
compreensdo e posicdo dos elementos na cena do crime permitindo o imageamento da superficie (exposta) e geracao de nuvem
de pontos para representagdo 3D do ambiente. O sistema deverd ser de mesmo fabricante dos scanners para garantir
interoperabilidade das informacoes, facilidade de uso, automacdo dos processos, sem a necessidade de pés processamentos e
garantindo uma interface otimizada, eliminando problemas relacionados a falta de compatibilizagdo de componentes, além de
processos relacionados a garantia e servigos. Para que se ganhe tempo nos locais de crime é necessédrio que o equipamento possa
interpretar os resultados mensurados, identificando automaticamente, quando possivel, a natureza dos objetos e demais itens
enterrados, além de fornecer dados de forma georeferenciada para cruzamento com as demais técnicas de documentac&o de local
de crime.

2.1.8. Pretende-se, também, utilizar os equipamentos no desenvolvimento de metodologias de exame mais eficientes e na
proposicdo de fluxos de atendimentos periciais onde o INC, representado pelo SEPLOC/DPEMAP/INC/DITEC/PF, podera ser
demandado pelas unidades descentralizadas e pericias estaduais no apoio a exames de maior complexidade e sensibilidade.
Também se espera que os equipamentos sejam utilizados em pesquisas cientificas aplicadas a solucdo de problemas da
criminalistica, como parte das acgdes do Curso de Especializacio em Criminalistica aplicada a Locais de Crime, que
tiveram inicio em 2020 e contam com peritos de todo o Brasil.

3. Area requisitante

Area Requisitante Responsavel
SEPLOC/DPEMAP/INC/DITEC/PF Paulo Antonio Gomes Monteiro

4. Descricdo dos Requisitos da Contratacao

4.1. Requisitos dos equipamentos
4.1.1. Scanner de grande porte.

4.1.1.1. Trata-se de um dispositivo estatico que oferece a captura da realidade através de nuvem de pontos com
precisdo milimétrica e imageamento HDR, conferindo maior aplicacdo no cendrio forense. Com tecnologia
especifica, realiza processamento automatico dos dados capturados via hardware e permite o gerenciamento e a
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visualizacdo em tempo real das informacoes, bem como adi¢do de multimidia complementar aos resultados para
auxiliar as andlises e laudos criminais. Deve possuir certificado de calibracdo auditado e certificado pela
ISO9001 e livre de procedimento de campo para verificacdo de acuracias.

4.1.1.2. Deve garantir a digitalizagdo no menor tempo possivel com a melhor qualidade possivel (sessdo de
escaneamento inferior a 30 segundos, na resolu¢do minima, e imagens em apenas 1 minuto), preservando o nivel
de detalhe e qualidade das informacoes, sendo possivel identificacdo plena dos objetos e preservando a
qualidade das mediges. Desta forma, é possivel a liberacdo de locais de crime no menor tempo possivel
evitando transtornos a sociedade, agilizando o trabalho dos peritos e diminuindo significativamente a exposi¢ao
a riscos, especialmente em dreas de alto risco como é o caso dos crimes ambientais. Considerando a agilidade
deste tipo de equipamento € possivel atender a muitos tipos de locais de crimes que ndo seriam vidveis sem ele.

4.1.1.3. Deve possuir sistema VIS (Sistema Visual Inercial) ou equivalente, o qual possibilita o registro
automatizado das cenas via hardware, dispensando a etapa de registro manual e sem uso de dispositivos moéveis
e licengas de software de processamento. Assim, se economiza processos e horas humanas de trabalho, tanto na
tomada das informacGes como na geracdo dos resultados, reduzindo o niimero de pessoas envolvidas no
processo a apenas um unico operador, simplificando o fluxo de trabalho. Pode ser operado por peritos de
qualquer formacéo, ndo exigindo especialidade ou restringindo a sua utilizacdo por equipe especifica. Deve
permitir a orientacdo relativa das sessdes quando elas ndo possuirem locais de sobreposicdo, economizando
posicdes de escaneamento e sendo totalmente estratégico para areas de dificil acesso e que possuem restri¢des de
acessibilidade, caracteristica de muitas das pericias realizadas.

4.1.1.4. A operacdo devera ser autdbnoma e por um tnico botdo de comando, sem necessidade de controlador de
campo ou softwares. Ndo devera ser obrigatéria a utilizagdo de targets e/ou esferas para diminuir a quantidade de
objetos necessarios a serem transportados e a serem inseridos no local do ocorrido, evitando ao méaximo
interferéncias que modifiquem a cena e garantindo a coleta da maior quantidade de dados possiveis para
representacdo e andlise.

4.1.1.5. O equipamento devera possuir painel integrado que permita operagdo onboard, com opgdo de utilizagdo
de dispositivos moveis para controle remoto. O perito pode escolher uma dessas duas maneiras de operar o
equipamento de acordo com a demanda e situagdo de local (que podem variar em complexidade e risco) e o que
for mais conveniente e ergondmico para o seu trabalho. Assim, ndo ficard refém das limita¢cdes do dispositivo
mével, como capacidade de memoéria, duracdo de bateria e poder de processamento. podendo realizar
levantamentos robustos e extensos sem preocupacdes. E em caso de danos ou auséncia do dispositivo, por
quaisquer motivos que seja, ndo trard prejuizos ao processo de escaneamento.

4.1.1.6. A solucdo devera permitir a coleta de campo ndo vinculada a licenga de processamento, permitindo
assim o uso simultdneo entre coleta, processamento e gerenciamento para permitir aos Peritos trabalharem em
maior escala, podendo escanear e, a0 mesmo tempo, processar, gerenciar, analisar, editar, dados e projetos.

4.1.1.7. O equipamento deverd permitir a inser¢do de arquivos multimidias com geotags, referenciados e
associados a nuvem no momento da captura, como fotos, dudio com depoimentos, videos, etc, melhorando o
entendimento sobre o que serd averiguado na pericia e deixando o processo mais simplificado - eliminando
documentagdo avulsa ao processo e otimizando o trabalho dos peritos. O sistema deve ser livre de procedimentos
de campo para validagdo das acuracias e para maior confianga das evidéncias e provas em cena de crime, uma
vez que processos adicionais retardam todo o processo da captura de realidade.

4.1.1.8. Deve permitir o gerenciamento, acompanhamento, registro em tempo real dos dados através do uso de
software de campo eliminando p6s processos e permitindo visualizacdo 3D da nuvem e das imagens
panoramicas em tempo real, utilizando dispositivos moéveis, como smartfone e/ou tablet, para otimizagdo do
trabalho e possiveis consultas, medicoes, e conferéncia da consisténcia dos dados. Assim, é eliminada a
necessidade de revisita ao local por falta de recobrimento, principalmente pelas pericias ocorrerem em todo o
territério nacional e muitas vezes ndo ser possivel retornar ao local ou uma cena de crime que ja sido alterada
devido a liberacd@o do local. Portanto, os peritos terdo acesso imediato aos resultados obtidos e a qualidade do
trabalho em tempo real, além de possibilitar a criacdo de plantas baixas e modelo 3D diretamente no local com
selecdes simples dos componentes e possibilitar a exportacdo do modelo 3D final em formato IFC ou DXF e da
nuvem bruta em formato e57 diretamente do dispositivo mével.

4.1.1.9. Deve possuir aplicativo de controle que possibilite a integracdo com o Lidar de dispositivo mdvel
podendo potencializar o uso da tecnologia e complementar o trabalho, enriquecendo ainda mais a coleta de
informacgoes.
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4.1.1.10. Funcao de duplo escaneamento para limpeza automatica de ruidos e resolucdo de oclusdo causado pelo
movimento de pessoas e veiculos, eliminando os trabalhos de limpeza da nuvem em escritério, economizando
ainda mais tempo dos peritos e melhorando a qualidade final da nuvem de pontos.

4.1.1.11. Nos locais os peritos se deparam com inimeras situa¢des desafiadoras para instalagdo do equipamento.
Devido a isso, o aparelho deverd permitir sua instalacdo em qualquer posicdo, sem limites de inclinagdo,
facilitando e permitindo a aquisi¢cdo dos dados em posi¢des complexas de instalacdo (como por exemplo o
parapeito de uma sacada ou janela).

4.1.1.12. No trabalho de pericia qualquer detalhe é de grande importancia e a qualidade dos dados adquiridos é o
que permite, ou ndo, extrair essas informacdes. Para ser possivel a coleta de dados com a maior qualidade
possivel o equipamento devera possuir modulacdo da onda portadora para garantir a melhor defini¢do possivel
de cantos, detalhes, atenuacdo de ruidos e dados “fantasmas”.

4.1.2. Scanner de pequeno porte.

4.1.2.1. Trata-se de um dispositivo estatico, portétil e ergondomico por suas dimensdes/peso e que oferece a
captura da realidade através de nuvem de pontos com precisdo milimétrica e imageamento HDR, conferindo
maior aplicacdo no cendrio pericial. Com tecnologia especifica, realiza processamento automatizado dos dados
capturados e permite o gerenciamento e a visualizacdo em tempo real das informacdes, bem como adigdo de
multimidia complementar aos resultados para auxiliar as andlises e laudos criminais e livre de procedimento de
campo para verificacdo de acurécias.

4.1.2.2. Em que pese o Instituto Nacional de Criminalistica possuir solucoes de escaneamento laser 3D que
guardam similaridades genéricas com o equipamento pretendido, verificamos a necessidade de contarmos com
solucdes de escaneamento laser 3D de maior portabilidade e ergonomia, o que é demandado em muitos dos
locais de crime em que atuamos. Torna-se necessario um equipamento de pequenas dimensdes e peso (altura
inferior a 160 mm, didmetro inferior a 80 mm e peso inferior a 0.850 kg), com a possibilidade de acionamento
remoto por dispositivo portatil. Tais dimensdes e peso facilitardo o seu transporte a locais ermos e de dificil
acesso, como dareas de floresta e crimes ambientais, além de viabilizar o registro tridimensional com tecnologia
laser em lugares inacessiveis para equipamentos de maior porte, como telhados, janelas, bueiros, buracos etc.

4.1.2.3. E necessaria a presenca de sistema VIS (Sistema Visual Inercial) ou similar, o qual possibilita o registro
automatizado das cenas, sem a necessidade de celular ou tablet acoplado, dispensando a etapa de registro manual
e economizando processos e horas de trabalho, tanto na tomada das informac¢des, como na geragdo dos
resultados, reduzindo o nimero de pessoas envolvidas no processo a apenas um operador. Isto simplifica o fluxo
de trabalho, podendo o equipamento ser operado por peritos de qualquer formag&o, ndo exigindo especialidade
ou restringindo a sua utilizagdo por equipe especifica. Deve permitir a orientagdo relativa das sessdes quando
elas ndo possuirem locais de sobreposicdo, economizando posigcdes de escaneamento e permitindo o registro de
areas de dificil acesso e que possuem restri¢oes de acessibilidade, caracteristica de muitas das pericias realizadas.

4.1.2.4. Deve garantir a digitalizacdo e o imageamento no menor tempo possivel, de até 20 segundos (sessdo de
escaneamento e imagens simultaneas), liberando locais de crime com uma diminuicdo de tempo consideravel,
evitando transtornos a sociedade, agilizando o trabalho dos peritos e diminuindo significativamente a exposicdo
a riscos.

4.1.2.5. A operacdo devera ser autdbnoma e por um tnico botdo de comando, sem necessidade de controlador de
campo ou softwares. Ndo devera ser obrigatéria a utilizacdo de targets e/ou esferas para diminuir a quantidade de
objetos necessarios a serem transportados e a serem inseridos no local do ocorrido, evitando ao maximo
interferéncias que modifiquem a cena e garantindo a coleta da maior quantidade de dados possiveis para
representacdo e andlise.

4.1.2.6. A utilizacdo de dispositivos moéveis para controle remoto do equipamento ndo deverd ser obrigatéria e
sim opcional, ainda sendo possivel a operacdo utilizando botdo no corpo do aparelho. O perito pode escolher
uma dessas duas maneiras de operar o equipamento de acordo com a demanda e situacdo de local (que podem
variar em complexidade e risco) e o que for mais conveniente e ergondmico para o seu trabalho. Assim, nédo
ficard refém das limitagdes do dispositivo mdvel, como capacidade de memoéria, duragdo de bateria e poder de
processamento. podendo realizar levantamentos robustos e extensos sem preocupagoes. E em caso de danos ou
auséncia do dispositivo, por quaisquer motivos que seja, ndo trarad prejuizos ao processo de escaneamento.

4.1.2.7. A solucdo devera permitir a coleta de campo ndo vinculada a licenca de processamento, permitindo

assim o uso simultdneo entre coleta, processamento e gerenciamento para permitir aos Peritos trabalharem em
maior escala, podendo escanear e, a0 mesmo tempo, processar, gerenciar, analisar, editar, dados e projetos.
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4.1.2.8. O equipamento deverd permitir a insercdo de arquivos multimidias com geotags, referenciados e
associados a nuvem no momento da captura, como fotos, dudio com depoimentos, videos, etc, melhorando o
entendimento sobre o que serd averiguado na pericia e deixando o processo mais simplificado - eliminando
documentacdo avulsa ao processo e otimizando o trabalho dos peritos. O sistema deve ser livre de procedimentos
de campo para validagdo das acuracias e para maior confianga das evidéncias e provas em cena de crime, uma
vez que processos adicionais retardam todo o processo da captura de realidade.

4.1.2.9. Possibilidade de gerenciamento, acompanhamento, registro em tempo real dos dados através do uso de
software de campo eliminando p6s processos e permitindo visualizacdo 3D da nuvem e das imagens
panoramicas em tempo real, utilizando dispositivos méveis, como smartfone e/ou tablet, para otimizagdo do
trabalho e possiveis consultas, medicoes, e conferéncia da consisténcia dos dados. Assim, é eliminada a
necessidade de revisita ao local por falta de recobrimento, principalmente pelas pericias ocorrerem em todo o
territério nacional e muitas vezes ndo ser possivel retornar ao local ou uma cena de crime que ja sido alterada
devido a liberacd@o do local. Portanto, os peritos terdo acesso imediato aos resultados obtidos e a qualidade do
trabalho em tempo real, além de possibilitar a criacdo de plantas baixas e modelo 3D diretamente no local com
selecdes simples dos componentes e possibilitar a exportacdo do modelo 3D final em formato IFC ou DXF e da
nuvem bruta em formato e57 diretamente do dispositivo mével.

4.1.3. Scanner 3D + rob6 auténomo.

4.1.3.1. Todos os sistemas de escaneamento que Pericia da Policia Federal possui hoje sdo produtos que
necessitam da presenga constante de um operador. O usudrio precisa transportar manualmente o scanner entre os
diferentes pontos no ambiente que serdo escaneados, além de estar presente para disparar o processo de captura
em cada um desses pontos.

4.1.3.2. Em locais perigosos, em que existem riscos inerentes a presenca de pessoas, como desabamentos e
locais com a presenca de produtos téxicos, tal modelo de operagdo se torna invidvel. Em casos assim, torna-se
necessario um scanner que possa se deslocar e operar de forma auténoma, ou seja, um sistema de escaneamento
acoplado a um robd auténomo.

4.1.3.3. E necessario que o produto seja baseado em tecnologia laser de escaneamento (LIDAR), seja portatil e
integre em um unico dispositivo tecnologia de escaneamento a laser, imageamento, SLAM (permite uma
navegacdo auténoma de ponta, ao mesmo tempo que captura dados 3D precisos) e sistemas de alinhamento
baseado em sistema inercial e imagem. Assim, possibilita-se a digitalizagdo, localizacdo e ajustes simultaneos e
instantaneos dos dados de nuvens de pontos, geradas pelo sistema laser, com as imagens geradas pelas cameras
de alta resolugdo.

4.1.3.4. Todo o sistema deve ser automatizado e simples, permitindo que qualquer perito, mesmo sem
conhecimentos especificos sobre a tecnologia, seja capaz de operar e utilizar a solucdo, ndo ficando restrito o uso
apenas de equipe especifica. Com a automatizacdo, o niimero de profissionais envolvidos no levantamento se
reduz a apenas um operador além de que o tempo e desgaste demandados pelo pds-processamento é
grandemente reduzido e o risco de erros e perda do levantamento é praticamente nulo.

4.1.3.5. O equipamento deve ser embarcado em robo e integrar sensor LIDAR de alta velocidade de, no minimo,
420.000 pontos por segundo com acurdcia de mais ou menos 10 milimetros e sistema de imageamento de alta
defini¢do (cdmera principal de 12 Megapixels e outras 3 auxiliares de 4.8 Megapixels), que levard a uma maior
agilidade e eficiéncia no registro de vestigios em locais de crime, especialmente em cenas complexas, que
demandam um registro de qualidade em um curto espaco de tempo (incéndios, desastres, acidentes de transito
etc), expondo por menos tempo 0s peritos aos locais de risco e liberando cenas de crime muito mais rapidamente
do que do método tradicional.

4.1.3.6. Além das caracteristicas exclusivas ja citadas, o equipamento deve possuir indice de protecdo IP54
contra particulas sélidas e de dgua, garantindo a performance do equipamento em pericias externas, pois 0s
locais a serem escaneados muitas vezes possuem condigOes adversas (desastres ambientais, incéndios etc.).

4.1.3.7. Deve possuir capacidade de armazenamento de dados para até 24 horas de levantamento de informacao
e transmissdo de dados em alta velocidade por conexdo sem fio e USB 3.0. Tais caracteristicas possuem grande
importancia para pericias em locais de dificil acesso e limitacdo de recursos, ou na impossibilidade de
descarregamento dos dados.
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4.1.3.8. Deve possuir uma interface de usudrio baseada em navegador web onde os usudrios podem planejar
caminhos de varredura de forma remota, usando desenhos ou modelos existentes, permitindo que o perito poupe
tempo (peritos podemos realizar outras atividades devido ao manuseio ser auténomo) e que o equipamento faca
a varredura de ambientes complexos ou perigosos enquanto o operador permanece em um local seguro.

4.1.3.9. Como a operacdo a distancia é fundamental para que este equipamento cumpra o seu papel, é necessario
que ele venha equipado com sistema de comunicacdo expansivel, com a configuracdo basica sendo capaz de
prover enlace entre a base e o robd a distancias de até 500 metros em capo aberto.

4.1.3.10. Para permitir melhor transito em areas colapsadas ou fortemente danificadas, é necesséario que o robd
seja acompanhado de braco manipulador capaz de segurar e movimentar objetos. Também deve ser capaz de
abrir portas de forma auténoma.

4.1.4. Radar de solo com imageamento 3D.

4.1.4.1. Trata-se de um dispositivo radar de penetragdo de solo (GPR) para localizagdo e mapeamento de objetos
enterrados ou escondidos em fundos falsos de forma automatizada com uso aprimorado e combinado de
tomografia e radargrama. Deve utilizar ondas eletromagnéticas de média frequéncia que produzem radargramas
com capacidade de adquirir grande quantidade de informagdo em um curto espago de tempo. Estas imagens
processadas geram tomografias que auxiliam no processo de automatizacao da identificagcdo dos objetos em 2D e
3D em tempo real no subsolo. Deve estar integrado a um sistema de posicionamento em tempo real por meio de
antenas GNSS e correcdo via radio que possibilita determinar o posicionamento e a profundidade dos objetos
detectados, mitigando a necessidade de processos de escavacdo. Deve permitir o imageamento e o mapeamento
3D com nuvem de pontos das éreas (areas de superficie e expostas) com técnicas de fotogrametria inclusas na
tecnologia do equipamento apresentado.

4.1.4.2. O software do georadar devera possuir plataforma em nuvem que exporte, armazene, compartilhe e
permita o acesso dos dados nos principais provedores de servicos em nuvem para um fluxo de trabalho
simplificado na deteccdo dos objetos.

4.1.4.3. Além da visualizacdo do radargrama em tempo real, o processamento automatico dos dados em campo e
a geracao de tomografias de radar facilitam a interpretacdo dos resultados e servem de apoio para detectacdo
automatica dos objetos. Também devera realizar a deteccdo automatizada na area de pesquisa, quando as
condicdes forem favoraveis, com identificacdo dos padrdes de interferéncia encontrados, facilitando as buscas e
otimizando o trabalho da pericia, resultando em dados mais precisos e confidveis. Assim, serdo permitidas
aquisi¢cdes de forma mais produtiva e em menos tempo, visto que as outras solu¢des disponiveis necessitam de
interpretacdo, garantindo maior confianca na deteccdo dos objetos. A ferramenta deverd possibilitar o
reprocessamento dos dados diretamente da 4rea de pesquisa e utilizar filtros para facilitar o encontro das
interferéncias, mitigando o retrabalho.

4.1.4.4. Deve possuir Sistema Global de Navegacdo por Satélite (GNSS), integrado ao sistema, fornecendo aos
peritos a oportunidade de coletar todas as informagdes de forma georreferenciadas, sejam elas pontos, linhas,
areas, imagens e nuvem de pontos de qualquer local, com as seguintes caracteristicas:

4.1.4.4.1. Deve possuir sensor de inclinacdo baseado em sistema inercial (IMU), o qual elimina a
necessidade de verticalizacdo do bastdo, reduzindo o tempo necessario para coletar cada ponto de
interesse de 40 segundos para apenas 2 segundos. Essa agilidade, ao longo do trabalho pericial, impacta
diretamente a produtividade das pericias, além de diminuir significativamente a exposicdo do perito aos
possiveis riscos presentes. Ndo devera possuir restricdes quanto a inclinacao e ser totalmente livre de
calibracdo e interferéncias eletromagnéticas. Isso garante maior agilidade ao capturar a cena, pois o
equipamento estard sempre pronto para uso, independentemente da localizacdo e complexidade do
ambiente.

4.1.4.4.2. Deve possuir camera métrica. A inclusdo do sensor de imageamento permite o registro
completo do ambiente através de um conjunto de imagens, a partir das quais é possivel extrair
informagOes métricas por meio de técnicas fotogramétricas. Isso possibilita a recuperacdo de dados que
ndo foram coletados durante a investigacdo de campo, além de processa-los como uma nuvem de pontos
georreferenciada e criar uma representacao digital precisa do acidente (gémeo digital). Deve possuir
sistema de imageamento incorporado capaz de capturar duas imagens métricas a cada segundo,
resultando em uma sobreposi¢dao maxima e, por consequéncia, permitindo a reconstrucao digital 3D e
georreferenciada do ambiente - possibilitando analises visuais detalhadas e gerando provas adicionais a
serem inseridas nos relatérios técnicos. Acrescenta-se o aumento da seguranga operacional
proporcionada pelo sistema, uma vez que elimina a necessidade de o perito se deslocar até cada ponto de

6 de 25



UASG 200406

Estudo Técnico Preliminar 61/2023

interesse para coletar suas coordenadas geodésicas. Isso é irrefutavelmente importante por tratar-se de
protecdo a pessoas expostas a riscos.

4.1.4.4.3. O sistema devera possuir IP68 com protecdo contra poeira, dgua e certificages de resisténcia
a choques mecanicos, vibragdes e a humidade, para maior resisténcia independentemente da condigdo
adversa encontradas durante uma investigacdo, como alta concentragdo de particulas suspensas ou fortes
chuvas. Isso é essencial para preservar a integridade dos dados coletados e garantir a continuidade das
atividades periciais, além de maior durabilidade sem necessidade de substitui¢do a curto prazo.

4.1.4.4.4. Para auxiliar o processo de coleta das informacdes da periciais o sistema deverd possuir
controladora com IP68 (garantindo maior robustez e durabilidade com protecdo contra poeira, agua e
certificacbes de resisténcia a choques mecanicos, vibragcdes e a humidade), bussola, acelerémetro,
giroscépio, certificacdo militar 810F, distanciémetro e uma camera adicional integrada para captura de
imagens, distancias e anotagdes - melhorando o entendimento sobre o que sera averiguado na pericia,
deixando o processo mais simplificado, eliminando documentacdo avulsa ao processo e otimizando o
trabalho dos peritos. Além disso, permitira a obtencdo das coordenadas geodésicas de pontos de dificil
acesso que ndo puderam ser capturados por meio dos métodos tradicionais ou do imageamento, bem
como garantindo o uso do produto em qualquer local, independentemente das condi¢des ambientais. A
capacidade de capturar esses pontos de maneira simplificada, com precisdo milimétrica, utilizando o
laser visivel ou a cdmera de longo alcance, possibilita a inclusdo de dados adicionais na reconstrugdo da
cena, contribuindo para um melhor entendimento da sequéncia de eventos ocorridos. Esses dados
adicionais, obtidos com alta precisdo, enriquecem a analise pericial, fornecendo informacoes detalhadas
e relevantes sobre os fatos ocorridos na cena do crime.

4.1.4.4.5. O software de processamento dos dados coletados pelo GNSS devera integrar todos os dados
coletados durante a pericia criminal e possuir a capacidade de armazenar e gerenciar um banco de dados
geografico temporal e resultados obtidos apds a execugdo de cada uma das ferramentas utilizadas
durante a investigagdo pericial. Deve ser capaz de processar informagdes provenientes de diferentes
sensores aumentando a capacidade interpretativa dos dados e fornecendo uma visdo mais abrangente da
cena do crime. Deverad ter acesso a imagens de satélite de diretério préprio, integracdo com o sistema do
Instituto Brasileiro de Geografia e Estatistica (IBGE) para utilizacdo de uma base de referéncia continua
e a geracdo de relatérios minuciosos com informagoes detalhadas sobre os resultados obtidos.

4.1.4.4.6. Deve dispor da possibilidade de padronizar os relatérios periciais com todas as informacoes
relevantes, imagens e marcas pertinentes ao caso, conferindo maior qualidade e consisténcia aos
documentos produzidos. Isso garante que os relatérios atendam aos requisitos legais e técnicos exigidos
pela pericia criminal, além de facilitar a compreensdo dos resultados pelos envolvidos no processo
judicial, potencializando a capacidade interpretativa dos peritos e contribuindo para uma anélise mais
robusta e embasada.

4.1.5. Radar de solo de alta penetragao.

4.1.5.1. O georadar, também conhecido como GPR (Ground Penetrating Radar), é uma tecnologia ndo destrutiva
que permite a analise do subsolo e estruturas subterraneas. Ele opera emitindo pulsos eletromagnéticos de alta
frequéncia em direcdo ao solo, ou objeto a ser investigado, e depois registra os sinais refletidos. Com base nessas
reflexdes, é possivel gerar imagens detalhadas das camadas do solo sendo possivel a localizagdo de sepulturas
clandestinas ou revelar objetos ou estruturas enterradas relevantes para a investigacdo. Isso inclui armas
descartadas, drogas enterradas, compartimentos secretos, restos bioldgicos, identificacdo de evidéncias em
desastres naturais e avaliacdo de estruturas em colapso. Além disso, a utilizacdo do georadar na pericia forense
tem a vantagem de ndo destruir as provas durante o processo de coleta de dados, preservando a integridade das
evidéncias para andlises posteriores em laboratério.

4.1.5.2. O Georadar deverd permitir em solucdo unica e integrada a capacidade de mapeamentos simultdneos
rasos e profundos do solo para detec¢do dos objetos em uma unica medigdo, garantindo sua profundidade e seu
posicionamento em um sistema de coordenadas global para utilizacdo e apoio com mapas e imagens
georreferenciadas. Estas auxiliardo na localizacdo e contextualizagdo do local, além de proverem uma solugdo
de realidade aumentada através de camera integrada ao sistema, facilitando a compreensdo e posicdo dos
elementos na cena do crime, permitindo o imageamento da superficie exposta e geracdo de nuvem de pontos
para representacdo 3D do ambiente. Todo o sistema devera ser integrado e produzido por um tnico fabricante
garantindo a interoperabilidade das informacdes, facilidade de uso, automacao dos processos sem a necessidade
de p6s processamentos e interface otimizada, eliminando problemas relacionados a falta de compatibilizacdo de
componentes, além de facilitar processos relacionados a garantia e servicos.
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4.1.5.3. O software do georadar devera possuir plataforma em nuvem que exporte, armazene, compartilhe e
permita o acesso dos dados nos principais provedores de servigos em nuvem para um fluxo de trabalho
simplificado na detecgdo e andlise dos objetos.

4.1.5.4. Deve prover visualizagdo do radargrama e processamento automatizado dos dados ainda em campo para
a geracdo de tomografias de radar, visando facilitar a interpretagdo dos resultados. Estes servirdo de apoio para
detectacdo automatica dos objetos e deteccdo automatizada da area de pesquisa quando as condi¢des forem
favoréaveis a identificacdo dos padrdes das interferéncias encontradas. Tais caracteristicas permitem aquisigcdes
de forma mais produtiva e em menor tempo, visto que a grande parte das solu¢des disponiveis necessitam de
interpretacdo, garantindo maior confianca na deteccdo dos objetos. A ferramenta deverd possibilitar o
reprocessamento dos dados, diretamente na drea de pesquisa, e utilizar filtros para facilitar o encontro das
interferéncias, mitigando o retrabalho.

4.1.5.5. Devera possuir o Sistema Global de Navegacdo por Satélite (GNSS) integrado ao sistema com
possibilidade de uso integrado ao Georadar, fornecendo aos peritos a oportunidade de coletar todas as
caracteristicas georreferenciadas, sejam elas pontos, linhas, areas, imagens e nuvem de pontos de qualquer local,
com as seguintes caracteristicas:

4.1.5.5.1. Deve possuir sensor de inclinacdo baseado em sistema inercial (IMU), o qual elimina a
necessidade de verticalizacdo do bastdo, reduzindo o tempo necessario para coletar cada ponto de
interesse de 40 segundos para apenas 2 segundos. Essa agilidade, ao longo do trabalho pericial, impacta
diretamente a produtividade das pericias, além de diminuir significativamente a exposicdo do perito aos
possiveis riscos presentes. Nao deverd possuir restricdes quanto a inclinacdo e ser totalmente livre de
calibracdo e interferéncias eletromagnéticas. Isso garante maior agilidade ao capturar a cena, pois o
equipamento estard sempre pronto para uso, independentemente da localizacdo e complexidade do
ambiente.

4.1.5.5.2. Deve possuir camera métrica. A inclusdo do sensor de imageamento permite o registro
completo do ambiente através de um conjunto de imagens, a partir das quais é possivel extrair
informag0es métricas por meio de técnicas fotogramétricas. Isso possibilita a recuperagdo de dados que
ndo foram coletados durante a investigacdo de campo, além de processa-los como uma nuvem de pontos
georreferenciada e criar uma representacdo digital precisa do acidente (gémeo digital). Deve possuir
sistema de imageamento incorporado capaz de capturar duas imagens métricas a cada segundo,
resultando em uma sobreposi¢do maxima e, por consequéncia, permitindo a reconstrucao digital 3D e
georreferenciada do ambiente - possibilitando analises visuais detalhadas e gerando provas adicionais a
serem inseridas nos relatérios técnicos. Acrescenta-se o aumento da seguranga operacional
proporcionada pelo sistema, uma vez que elimina a necessidade de o perito se deslocar até cada ponto de
interesse para coletar suas coordenadas geodésicas. Isso é irrefutavelmente importante por tratar-se de
protecdo a pessoas expostas a riscos.

4.1.5.5.3. O sistema devera possuir IP68 com protecdo contra poeira, dgua e certificacoes de resisténcia
a choques mecanicos, vibragdes e a humidade, para maior resisténcia independentemente da condigdo
adversa encontradas durante uma investigacdo, como alta concentragdo de particulas suspensas ou fortes
chuvas. Isso é essencial para preservar a integridade dos dados coletados e garantir a continuidade das
atividades periciais, além de maior durabilidade sem necessidade de substitui¢do a curto prazo.

4.1.5.5.4. Para auxiliar o processo de coleta das informagdes da periciais o sistema devera possuir
controladora com IP68 (garantindo maior robustez e durabilidade com protecdo contra poeira, dgua e
certificacGes de resisténcia a choques mecanicos, vibragdes e a humidade), bussola, acelerémetro,
giroscopio, certificacdo militar 810F, distancidmetro e uma camera adicional integrada para captura de
imagens, distancias e anotacdes - melhorando o entendimento sobre o que sera averiguado na pericia,
deixando o processo mais simplificado, eliminando documentagdo avulsa ao processo e otimizando o
trabalho dos peritos. Além disso, permitird a obtencdo das coordenadas geodésicas de pontos de dificil
acesso que ndo puderam ser capturados por meio dos métodos tradicionais ou do imageamento, bem
como garantindo o uso do produto em qualquer local, independentemente das condi¢des ambientais. A
capacidade de capturar esses pontos de maneira simplificada, com precisdao milimétrica, utilizando o
laser visivel ou a camera de longo alcance, possibilita a inclusdo de dados adicionais na reconstrucdo da
cena, contribuindo para um melhor entendimento da sequéncia de eventos ocorridos. Esses dados
adicionais, obtidos com alta precisdo, enriquecem a andlise pericial, fornecendo informag6es detalhadas
e relevantes sobre os fatos ocorridos na cena do crime.

4.1.5.5.5. O software de processamento dos dados coletados pelo GNSS devera integrar todos os dados
coletados durante a pericia criminal e possuir a capacidade de armazenar e gerenciar um banco de dados
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geografico temporal e resultados obtidos apds a execugdo de cada uma das ferramentas utilizadas
durante a investigacdo pericial. Deve ser capaz de processar informagoes provenientes de diferentes
sensores aumentando a capacidade interpretativa dos dados e fornecendo uma visdo mais abrangente da
cena do crime. Deverd ter acesso a imagens de satélite de diretério préprio, integracdo com o sistema do
Instituto Brasileiro de Geografia e Estatistica (IBGE) para utilizacdo de uma base de referéncia continua
e a geracdo de relatdrios minuciosos com informagoes detalhadas sobre os resultados obtidos.

4.1.5.5.6. Deve dispor da possibilidade de padronizar os relatérios periciais com todas as informagoes
relevantes, imagens e marcas pertinentes ao caso, conferindo maior qualidade e consisténcia aos
documentos produzidos. Isso garante que os relatérios atendam aos requisitos legais e técnicos exigidos
pela pericia criminal, além de facilitar a compreensdo dos resultados pelos envolvidos no processo
judicial, potencializando a capacidade interpretativa dos peritos e contribuindo para uma analise mais
robusta e embasada.

4.2. Especificagtes detalhadas dos equipamentos

4.2.1. Caracteristicas minimas do scanner de grande porte, para atendimento as necessidades do Servico:

4.2.1.1. Captura de dados com a velocidade minima de até 2.000.000 (dois milhdes) de pontos por segundo;
4.2.1.2. Deve utilizar laser de classe 1 (segundo especificacdo internacional IEC 60825);

4.2.1.3. Comprimento de onda 1550 nm (invisivel);

4.2.1.4. Campo de visdo horizontal de 360° (trezentos e sessenta graus) de giro livre;

4.2.1.5. Campo de visdo vertical minimo de 300° (trezentos graus) de giro livre;

4.2.1.6. Alcance maximo do laser de, no minimo, 130 m;

4.2.1.7. Alcance minimo do laser 0,3 m;

4.2.1.8. Acurécia angular (horizontal / vertical) minima: 18’;

4.2.1.9. Acurdcia linear minima: 1.0 mm + 10 ppm;

4.2.1.10. Acuracia 3D minima: 1.9 mm @ 10 m /2.9 mm @ 20 m /5.3 mm @ 40 m;

4.2.1.11. Ruido de alcance de medicdo individual maximo: 0.4 mm @ 10 m /0.5 mm @ 20 m / 0.6 mm @ 40 m;
4.2.1.12. Divergéncia do feixe de luz maximo de 0.5mrad (1/e2, angulo total);

4.2.1.13. Deve possuir sistema de cameras de, no minimo, 36 MP para captura de dados brutos de 432 MPx para
imagem esférica calibrada em 360°x300°;

4.2.1.14. Espelho rotativo vertical em base rotativa horizontal;

4.2.1.15. indice de protecdo IP54 de acordo com os padrdes internacionais definidos pela norma IEC 60529;
4.2.1.16. Estrutura e tampas laterais de aluminio;

4.2.1.17. Dimensdes maximas do equipamento: altura de 230mm; Comprimento de 240 mm; Largura;120mm;
4.2.1.18. Peso nominal méximo de 5.3 Kg (sem baterias);

4.2.1.19. Sistema de compensacdo baseada em sistema inercial com precisdo de 3’ para qualquer inclinagdo;
4.2.1.20. Deve possuir altimetro, btissola eletronica e receptor GNSS;

4.2.1.21. Deve possuir espelho encapsulado;

4.2.1.22. Configuragdes de escaneamento com 3 opgdes de densidade: baixa 12.0 mm @ 10 m, média 6.0mm @
10 mealta 3.0 mm @ 10 m;

4.2.1.23. Placa integrada wireless LAN (802.11 b/g/n) para comunicacdo remota;
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4.2.1.24. Compatibilidade para controle remoto para dispositivos méveis tablet ou celular (IOS ou Android);

4.2.1.25. Operacdo de campo sem necessidade de uso dispositivos méveis, com display touchscreen colorido
para configuracdo e operagdo de campo;

4.2.1.26. Registro automatico de nuvem de pontos baseado no rastreio em tempo real do movimento do escaner
entre cenas baseado no sistema visual inercial (VIS);

4.2.1.27. Escaneamento duplo para remogdo automatica de objetos em movimento;

4.2.1.28. Sistema de medigdo inercial aprimorado por video para rastrear o movimento da posi¢do do scanner em
relacdo a estagdo anterior em tempo real;

4.2.1.29. Medicao de distdncia com a alta velocidade e alta dindmica aprimorado pela tecnologia Waveform
Digitizing (WFD);

4.2.1.30. Possui autoajuste, quanto a exposicdo, de acordo com a iluminacdo do ambiente, com sele¢oes de
balango de branco e selecdo de método de captura de grande alcance dindmico (HDR) com 5 capturas;

4.2.1.31. Capacidade para capturar imagem HDR em 1 minuto do domo esférico completo em qualquer condicdo
de luz;

4.2.1.32. Dispositivo de armazenamento removivel de, no minimo, USB 3.0 de 256 GB;

4.2.1.33. Capacidade de transferir o contetido interno do equipamento para um computador por meio de conexdo
USB 3.0 ou wireless LAN (WLAN), sem necessidade de conexdo via cabo;

4.2.1.34. Capacidade de operacdo remota do sistema e possibilitar transmissdo de imagens e pré-visualizacdo
dos dados escaneados em tempo real, efetuar marcagdes, extracao de medidas e informagdes em campo por meio
de dispositivos moveis;

4.2.1.35. Deve possuir software de coleta, gerenciamento e configuracées do sistema;

4.2.1.36. Deve permitir a visualizacdo dos dados (nuvem de pontos e imagens) em tempo real durante e apds a
captura;

4.2.1.37. Deve possuir capacidade de operacdo com dupla bateria;
4.2.1.38. Deve utilizar baterias de tecnologia ion litio;
4.2.1.39. Autonomia do conjunto de 04 baterias de cerca de 8h (oito horas);

4.2.1.40. Capacidade de operacdo entre temperaturas de -5°C (menos cinco graus Celsius) e +40°C (quarenta
graus Celsius).

4.2.1.41. Deve vir acompanhada de mochila de transporte apropriada para o deslocamento seguro do
equipamento;

4.2.1.42. Carregador de baterias bivolt com capacidade de carregar 4 (quatro) baterias simultaneas;

4.2.1.43. Tripé leve de fibra de carbono adequado com engate rapido 5/8”;

4.2.1.44. Possibilidade de instalagdo em posi¢do normal, inclinada e invertida.

4.2.1.45. Equipamento devera possuir 03 anos de garantia estendida, atualizacdes de firmware e suporte técnico;

4.2.1.46. Deve ser fornecido treinamento nas dependéncias do Instituto Nacional de Criminalistica (Brasilia-DF),
com todas as despesas de viagem inclusas;

4.2.2. Caracteristicas minimas do scanner de pequeno porte, para atendimento as necessidades do Servigo:

4.2.2.1. Deve possuir sensores de tecnologia de escaneamento a laser 3D e sensores de imageamento HDR RGB
integrados em um tnico sistema e livre de montagem, com possibilidade de uso em areas internas e externas.

4.2.2.2. Deve possuir sistema de cameras que combinam, no minimmo, 104 megapixel, em domo completo,
LDR ou HDR, 360° x 270°;
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4.2.2.3. Deve possuir sistema VIS, ou equivalente, capaz de identificar a localizagdo do laser scanner relativa ao
ultimo setup, permitindo o alinhamento das sucessivas nuvens de pontos de forma automatica;

4.2.2.4. Deve possuir taxa de medicdo dos dados de, no minimo, 680.000 pontos por segundo;
4.2.2.5. Campo de visdo minimo de 360° na horizontal e 270° na vertical;

4.2.2.6. Alcance minimo de 0.5 metros;

4.2.2.7. Alcance maximo de, no minimo, 45 metros;

4.2.2.8. Comprimento de onda de 830 nm (invisivel);

4.2.2.9. Acuracia posicional 3D de, no minimo, 4mm a 10m e 8mm a 20m.

4.2.2.10. Nivel de ruido de 1 mm a 10 m.

4.2.2.11. Dimensdes maximas: Didmetro de 80 mm e altura de 155 mm;

4.2.2.12. Peso maximo: 0,75 kg (0,85 kg incluindo bateria para uso);

4.2.2.13. Capacidade de armazenamento de dados de, no minimo, 180 GB, suportando mais de 300 setups
densos com imageamento HDR ou mais de 1500 setups em baixa densidade com imageamento LDR;

4.2.2.14. Deve permitir operacdo autbnoma com um tinico botao;

4.2.2.15. Placa integrada wireless LAN (802.11 b/g/n with MIMO) para comunicagdo remota;

4.2.2.16. Deve permitir transferéncia de dados de alta velocidade por conexdo via Wireless e via cabo USB 3.0;
4.2.2.17. Deve possuir medida automatica de inclinagao (tilt) com 8’ de trabalho e range de 5 graus;

4.2.2.18. Deve possuir espelho verticalmente rotativo em base horizontalmente rotativa encapsulado;

4.2.2.19. Deve permitir instalacdo em posicdo normal, inclinada e invertida;

4.2.2.20. Deve permitir a determinagdo de 4 opgoes de resolucdo de escaneamento sendo elas Fast+ (7 segundos
e 50 mm@10m), Fast (13 segundos e 25 mm@10m), Dense (30 segundos e 12 mm@10m) e Dense+ (1 minuto e
15 segundos e 6 mm@10m);

4.2.2.21. Deve ser capaz de acionar e desativar modo de coleta de imagens HDR e LDR;

4.2.2.22. Deve possuir capacidade para capturar imagem HDR em 20 segundos do domo esférico completo em
qualquer condicdo de luz e imageamento LDR em 8 segundos;

4.2.2.23. Deve permitir o pré-processamento automatico da nuvem de pontos durante a coleta dos dados (em
tempo real) e controle dos resultados de registro de forma visual e numérica;

4.2.2.24. Deve permitir a operagdo de campo sem necessidade de uso dispositivos méveis;

4.2.2.25. Deve ser compativel com controle remoto a partir de dispositivos moveis tablet ou celular (IOS ou
Android);

4.2.2.26. Capacidade de operagdo remota do sistema e possibilitar transmissdo de imagens e pré-visualizacdo dos
dados escaneados em tempo real, efetuar marcagdes, extracdo de medidas e informac¢des em campo por meio de
dispositivos moveis;

4.2.2.27. Capacidade de operacdo entre temperaturas de 0°C (Zero graus Celsius) e +40°C (quarenta graus
Celsius);

4.2.2.28. Deve operar com Laser Classe 1 conforme IEC 60825-1;
4.2.2.29. Deve possuir indice de prote¢do contra poeira e dgua IP54;

4.2.2.30. Deve vir acompanhada de maleta de transporte para acomodar, proteger e transportar o equipamento;
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4.2.2.31. Deve vir acompanhada de 03 (trés) baterias recarregaveis e removiveis que garantam no minimo 60
cenas com seus devidos carregadores, cabos e adaptadores necessarios;

4.2.2.32. Deve vir acompanhado de tripé adequado para utilizagdo do equipamento;
4.2.2.33. O equipamento devera possuir 03 anos de garantia, atualizagdes de firmware e suporte técnico;

4.2.2.34. Deve ser fornecido treinamento nas dependéncias do Instituto Nacional de Criminalistica (Brasilia-DF),
com todas as despesas de viagem inclusas;

4.2.3. Caracteristicas minimas do conjunto Scanner 3D + rob6 auténomo

4.2.3.1. Caracteristicas minimas do scanner:

4.2.3.1.1 Carcaca do equipamento em aluminio.
4.2.3.1.2. Peso méaximo de 700g.

4.2.3.1.3. Altura maxima de 185 mm.

4.2.3.1.4. Largura maxima de 93 mm.

4.2.3.1.5. Didmetro méaximo de 80 mm.

4.2.3.1.6. Deve possuir comunicacdo USB 3.0 e Wireless.

4.2.3.1.7. Memo6ria Interna capaz de armazenar 24 horas de digitalizacdo (dados compactados) / 6 horas
(dados ndo compactados).

4.2.3.1.8. Interface de usudrio de controle de missdo baseada em navegador. Requer instalacdo adicional
em um transportador robético suportado.

4.2.3.1.9. Deve utilizar laser classe 1 (segundo especificacdo internacional IEC 60825-1);

4.2.3.1.10. Comprimento de onda do laser: 830nm.

4.2.3.1.11. Campo de visdo horizontal de 360° (trezentos e sessenta graus);

4.2.3.1.12. Campo de visdo vertical de 270° (duzentos e setenta graus);

4.2.3.1.13. Alcance maximo do laser de, no minimo, 25 m;

4.2.3.1.14. Alcance minimo do laser de 0.5 m;

4.2.3.1.15. Deve possuir camera de alta resolucdo de 12 Megapixel, 90° x 120°, obturador de rolamento.

4.2.3.1.16. Sistema de visdo panoramica: Sistema de 03 cameras, 4,8 Megapixels 300° x 135°, obturador
global.

4.2.3.1.17. Ruido do alcance: + /- 3mm.

4.2.3.1.18. Precisdo interior:+/-10mm.

4.2.3.1.19. Temperatura de operagdo: 0° até +40°C.

4.2.3.1.20. Indice de protecao: IP54 (IEC 60529).

4.2.3.1.21. Deve vir acompanhado de catdlogos, manuais técnicos do produto e guias de uso;

4.2.3.1.22. O equipamento devera possuir 03 anos de garantia estendida, atualizagdes de firmware e
suporte técnico;

4.2.3.1.23. Deve ser fornecido treinamento nas dependéncias do Instituto Nacional de Criminalistica
(Brasilia-DF), com todas as despesas de viagem inclusas;

4.2.3.2. Caracteristicas minimas da plataforma robética:
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4.2.3.2.1. Robd dotado de quatro pernas capaz de se movimentar em grande variedade de terrenos em
ambientes internos e externos.

4.2.3.2.2. Deve possuir sistema de balanceamento automatico, capaz de manter o equilibrio e postura, de
forma automatica, em uma grande variedade de condigdes.

4.2.3.2.3. Deve ser capaz de ser operado de forma manual, através de controle remoto, ou de forma
automatica utilizando seus sistemas de percepcdo e direcdo internos.

4.2.3.2.4. Dimensdes maximas: comprimento de 1100 mm, largura de 500 mm e altura de 610 mm
(altura padrdo enquanto caminha.

4.2.3.2.5. Peso méaximo de 33 kg.

4.2.3.2.6. Minimo de 12 graus de liberdade.

4.2.3.2.7. Velocidade maxima de, no minimo, 1,6 m/s.

4.2.3.2.8. Nivel de protecdo contra particulas e dgua IP54.

4.2.3.2.9. Capaz de subir e descer rampas de até 30 graus de inclinacao.
4.2.3.2.10. Capaz de vencer obstaculos de até 30 cm de altura.

4.2.3.2.11. Capaz de subir e descer escadas com inclinacdo de até 45 graus e degraus de até 22 cm de
altura.

4.2.3.2.12. Deve possuir autonomia tipica de, no minimo, 90 minutos em operacdo e 180 minutos em
stand-by.

4.2.3.2.13. Tempo de carga da bateria de aproximadamente 80% da capacidade em 50 minutos,
considerando uma temperatura ambiente de 25 graus centigrados.

4.2.3.2.14. Peso da bateria de, no méaximo, 5,5 kg.

4.2.3.2.15. Deve possuir, no minimo, 5 cameras distribuidas pelo chassi para retornar imagens ao
operador. E mais 5 pares de cameras para sistema de deteccdo de obstaculos.

4.2.3.2.16. Deve vir acompanhado de sistema de comunicagdes tipo Mesh, de 1 W de poténcia, capaz de
prover comunicacao entre a base e o robd a até 570 metros em campo aberto.

4.2.3.2.17. Deve vir acompanhado de todos os acessérios necessérios para sua devida operagao.

4.2.3.2.18. O equipamento devera possuir 03 anos de garantia estendida, atualizagdes de firmware e
suporte técnico;

4.2.3.2.19. Deve possuir sistema de comunicacdo expansivel, homologado pelo fabricante, cuja
configuragdo basica deve prover enlace entre a base e o robd de até 500 metros em campo aberto.

4.2.3.2.20. Deve possuir braco manipulador removivel, capaz de segurar e movimentar objetos. Também
deve ter capacidade de abrir portas de forma auténoma.

4.2.4. Radar de solo com imageamento 3D

4.2.4.1. Caracteristicas do Georadar:

4.2.4.1.1. Frequéncia Central 600 MHz.

4.2.4.1.2. Profundidade de Deteccdo de até 2,40m / 7.87ft.

4.2.4.1.3. Velocidade de Aquisicdo de 7 km/h ou 4,3 mph.

4.2.4.1.4. Intervalo de digitalizacdo (digitalizacdo em grade) de 0,50 m / 18 pol.

4.2.4.1.5. Posicionamento através de 2 codificadores nas rodas;

13 de 25



UASG 200406 Estudo Técnico Preliminar 61/2023

4.2.4.1.6. Integracao com antena GNSS (ver item 4.4.3).

4.2.4.1.7. Resisténcia a particulas e 4gua nivel IP65.

4.2.4.1.8. Peso maximo de 23 kg (sem bateria e tablet).

4.2.4.1.9. Bateria Li-ion 14,8 V / 5800 mAh e tempo de operagdo de até 8 horas.

4.2.4.1.10. Temperatura de operacdo -10°C to +40°C / 14°F to 104°F.

4.2.4.1.11. Garantia de 2 anos.

4.2.4.2. Caracteristicas do tablet de controle

4.2.4.2.1. Tela minima de 11.6".

4.2.4.2.2. Processador Intel® Core™ i3-7100U.

4.2.4.2.3. Memoria RAM de 4GB, armazenamento interno de 128GB SSD.

4.2.4.2 4. Sistema Operacional Windows 10 Professional.

4.2.4.2.5. Resisténcia ambiental padrao IP65 / MIL-STD-810G.

4.2.4.2.6. Peso méaximo de 1,4 kg.

4.2.4.2.7. Bateria Li-Ion de 11.4V / 2160mAh.

4.2.4.2.8. Comunicagdes WiFi, Bluetooth v4.2, 4G LTE.

4.2.4.2.9. Garantia global de 2 anos (bateria - 1 ano).

4.2.4.3. Caracteristicas do médulo GNSS:

4.2.4.3.1. Selecdo adaptavel de satélites on-the-fly.

4.2.4.3.2. Posicionamento preciso remoto de ponto (3 cm 2D).

4.2.4.3.3. Tempo para convergéncia inicial, para precisdo total, tipico de18 minutos.

4.2.4.3.4. Reconvergéncia em menos de 1 minuto

4.2.4.3.5. Comutagdo de sinais RTK com duracéo de até 10 minutos (3 cm 2D)

4.2.4.3.6. Verificacdo continua da solucdo RTK com confiabilidade de 99,99%.

4.2.4.3.7. Rastreamento de sinais:
4.2.43.7.1. GPS | GLONASS: L1, L2, L2C,L5| L1, L2, L2C, L3
4.2.4.3.7.2. Galileo | BeiDou: E1, E5a, E5b, AltBOC, E6 | B11, B1C, B2I, B2a, B3I
4.2.4.3.7.3.QZSS | NavIC: L1, L2C, L5, L62 | L53
4.2.4.3.7.4. SBAS | L-Band: WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN | TerraStar

4.2.4.3.8. Deteccdo e eliminagdo de sinais de satélites defeituosos.

4.2.4.3.9. Ntimero de canais: 555.

4.2.4.3.10. Deve possuir sistema de compensacdo de inclinagdo tornando a calibragdo ndo necessaria e o
equipamento imune a perturba¢des magnéticas.

4.2.4.3.11. Camera de medicdo com obturador global com 1,2 MP | Hz 80°, V 60° | 20 Hz
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4.2.4.3.12. Captura de grupo de imagens com taxa de captura de 2 Hz, tempo maximo de captura de 60
segundos e tamanho de um grupo de imagens de aprox. 50 MB.

4.2.4.3.13. Capacidade de derivar nuvens de pontos a partir de grupos de imagens.

4.2.4.3.14. Tempo de inicializagdo: Cinematico em tempo real (Conforme norma ISO17123-8). Baseline
unica: Hz 8 mm + 1 ppm | V 15 mm + 1 ppm. RTK em rede: Hz 8 mm + 0,5 ppm | V 15 mm + 0,5 ppm.

4.2.4.3.15. Pds-processamento: Estatico (fase) com observagdes longas: Hz 3 mm + 0,1 ppm | V 3,5 mm
+ 0,4 ppm. Estatico e estatico rapido (fase): Hz 3 mm + 0,5 ppm | V 5 mm + 0,5 ppm.

4.2.4.3.16. Diferencial de c6digo: DGNSS, Hz 25 cm | V 50 cm.

4.2.4.3.17. Medigdo de ponto de imagem: Medic&o de 1 clique no campo e no escritdrio. Tipicamente 2
cm - 4 cm (2D1) dentro da distancia de 2 m a 10 m do objeto.

4.2.4.3.18. Portas de comunicac¢do: Lemo | Bluetooth® | WLAN. USB e RS232 serial | Bluetooth® v4.0
(BLE & BR/EDR), classe 1.5 [802.11 b/g/n para comunica¢do somente com o controlador de campo.

4.2.4.3.19. Protocolos de dados RTK: Leica 4G, Leica, CMR, CMR+, RTCM 2.2, 2.3, 3.0, 3.1, 3.2
MSM. Saida NMEA: NMEA 0183 v4.00 e v4.10 e proprietdrio da Leica. RTK de rede: VRS, FKP,
iMAX, MAC (RTCM SC 104).

4.2.4.3.20. Modem 4G LTE incorporado4: Bandas de frequéncia LTE: 20, 8, 3,1, 7| 13,17, 5, 4, 2| 19,
3, 1. Bandas de frequéncia UMTS: 8, 3,1 |5, 4, 2 | 6, 19, 1. Bandas de frequéncia GSM: 900, 1800 |
850, 900, 1800, 1900 MHz.

4.2.4.3.21. Modem UHF incorporado: Modem de radio UHF de recepgdo e transmissdo. 403 — 473
MHz, espacamento de canal de 12,5 kHz, 20 kHz, 25 kHz, poténcia de saida méax. 1 W até 28800 bps
por radio. 902 — 928 MHz (sem licenca na Ameérica do Norte), poténcia de saida max. 1 W.

4.2.4.3.22. Memoria interna de até 4 GB com cartdo SD removivel.
4.2.4.3.23. Deve armazenar dados GNSS brutos Leica e dados RINEX de até 20 Hz.

4.2.4.3.24. Gerenciamento de energia: Fonte de alimentagdo interna: Bateria de Li-Ion intercambiavel
(2,8 Ah /11,1 V). Fonte de alimentacdo externa: 12 V CC nominal, faixa de 10,5 — 26,4 V CC.

4.2.4.3.25. Tempo de operacdo tipico de até 8 h.
4.2.4.3.26. Peso maximo: 1,25 kg / 3,55 kg na configuracdo padrdao RTK em poste.
4.2.4.3.27. Dimensdes méximas: 173 mm x 173 mm x 109 mm

4.2.4.3.28. Requisitos ambientais: Temperatura: -30 a +50°C operando com a camera, -40 a +65°C
operando sem a camera, -40 a +85°C armazenamento.

4.2.4.3.29. Resistente a quedas: Suporta queda de uma haste de levantamento de 2 m em superficies
duras.

4.2.4.3.30. Resisténcia a agua, areia e poeira: IP66 | IP68 (IEC60529 | MIL STD 810G CHG-1 510.6 1
[MIL STD 810G CHG-1 506.6 II, MIL STD 810G CHG-1 512.6 I).

4.2.4.3.31. Resisténcia a vibragdo: Suporta vibracdo intensa (ISO9022-36-08 | MIL STD 810G 514.6
Cat.24).

4.2.4.3.32. Limite de umidade: 95% (1S09022-13-06 | 1S09022-12-04 | MIL STD 810G CHG-1 507.6
D).

4.2.4.3.33. Choque funcional: 40 g / 15 a 23 ms (MIL STD 810G 516.6 I).

4.2.4.4. Demais caracteristicas do conjunto:
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4.2.4.4.1. Equipamento devera possuir 03 anos de garantia estendida, atualizacdes de firmware e suporte
técnico;

4.2.4.4.2 Deve ser provido 02 (dois) dias de treinamento nas dependéncias do Instituto Nacional de
Criminalistica (Brasilia-DF), com todas as despesas de viagem inclusas;

4.2.4.4.3. O equipamento devera vir acompanhando de software de operagdo em campo.

4.2.4.4.4. O Licenciamento do software devera ser permanente com pacote de atualiza¢do de 03 anos.

4.2.5. Radar de solo de alta penetragdo

4.2.5.1. Caracteristicas do Georadar:

4.2.5.1.1. Peso maximo de 27 kg.
4.2.5.1.2. Consumo de energia maximo de 13,3 W.

4.2.5.1.3. Alimentacdo de energia SLAB (Sealed Lead Acid Battery, Bateria selada de chumbo-acido)
12V CC, 12 Ah.

4.2.5.1.4. Area ocupada pela antena de 40 cm — 50 cm.

4.2.5.1.5. Ntumero de canais de hardware: 2 (dois).

4.2.5.1.6. Frequéncias da central de antena: 250 MHz e 700 MHz.

4.2.5.1.7. Orientagdo da antena: perpendicular, lateral.

4.2.5.1.8. Frequéncia de amostragem de 400 kHz.

4.2.5.1.9. Velocidade de aquisi¢do de, no minimo, 10 km/h.

4.2.5.1.10. Taxa de varredura por canal de 512 amostras por varredura e 381 varreduras por segundo.
4.2.5.1.11. Intervalo de varredura de 42 varreduras por metro.

4.2.5.1.12. Posicionamento através de dois codificadores integrados e/ou GPS — Estacdo total.

4.2.5.1.13. Bateria do tipo SLAB (Sealed Lead Acid Battery, Bateria selada de chumbo-acido)
recarregavel.

4.2.5.1.14. Temperatura de operagdo [°C] -10 a +40.

4.2.5.1.15. Protecdo IP65 (IEC 60529) - Protegdo contra agua, poeira e areia.

4.2.5.2. Caracteristicas da camera acoplada

4.2.5.2.1. Resolugdo de 5mp (1944x2592).
4.2.5.2.2. Dimensoes maximas de 36 x 36 x 18 mm.
4.2.5.2.3. Peso méaximo de 65g.

4.2.5.2.4. Capacidade de salvar uma foto a cada 0.5 m.

4.2.5.3. Caracteristicas do médulo GNSS

4.2.5.3.1. Selegdo adaptavel de satélites on-the-fly.
4.2.5.3.2. Posicionamento preciso remoto de ponto (3 cm 2D).
4.2.5.3.3. Tempo para convergéncia inicial, para precisao total, tipico de18 minutos.

4.2.5.3.4. Reconvergéncia em menos de 1 minuto
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4.2.5.3.5. Comutagdo de sinais RTK com duracdo de até 10 minutos (3 cm 2D)
4.2.5.3.6. Verificacdo continua da solu¢do RTK com confiabilidade de 99,99%.
4.2.5.3.7. Rastreamento de sinais:
4.2.5.3.7.1. GPS | GLONASS: L1, L2, L2C, L5| L1, L2, L2C, L3
4.2.5.3.7.2. Galileo | BeiDou: E1, E5a, E5b, AltBOC, E6 | B11, B1C, B2I, B2a, B3I
4.2.5.3.7.3. QZSS | NavIC: L1, L2C, L5, L62 | L53
4.2.5.3.7.4. SBAS | L-Band: WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN | TerraStar
4.2.5.3.8. Detecgdo e eliminagdo de sinais de satélites defeituosos.
4.2.5.3.9. Numero de canais: 555.

4.2.5.3.10. Deve possuir sistema de compensagdo de inclina¢do tornando a calibragdo ndo necessaria e o
equipamento imune a perturba¢des magnéticas.

4.2.5.3.11. Camera de medicdo com obturador global com 1,2 MP | Hz 80°, V 60° | 20 Hz

4.2.5.3.12. Captura de grupo de imagens com taxa de captura de 2 Hz, tempo maximo de captura de 60
segundos e tamanho de um grupo de imagens de aprox. 50 MB.

4.2.5.3.13. Capacidade de derivar nuvens de pontos a partir de grupos de imagens.

4.2.5.3.14. Tempo de inicializacdo: Cinematico em tempo real (Conforme norma ISO17123-8). Baseline
unica: Hz 8 mm + 1 ppm | V 15 mm + 1 ppm. RTK em rede: Hz 8 mm + 0,5 ppm | V 15 mm + 0,5 ppm.

4.2.5.3.15. Pés-processamento: Estatico (fase) com observagdes longas: Hz 3 mm + 0,1 ppm | V 3,5 mm
+ 0,4 ppm. Estético e estatico rapido (fase): Hz 3 mm + 0,5 ppm | V 5 mm + 0,5 ppm.

4.2.5.3.16. Diferencial de c6digo: DGNSS, Hz 25 cm | V 50 cm.

4.2.5.3.17. Medicdo de ponto de imagem: Medicdo de 1 clique no campo e no escritério. Tipicamente 2
cm - 4 cm (2D1) dentro da distancia de 2 m a 10 m do objeto.

4.2.5.3.18. Portas de comunicacdo: Lemo | Bluetooth® | WLAN. USB e RS232 serial | Bluetooth® v4.0
(BLE & BR/EDR), classe 1.5 |802.11 b/g/n para comunicagdo somente com o controlador de campo.

4.2.5.3.19. Protocolos de dados RTK: Leica 4G, Leica, CMR, CMR+, RTCM 2.2, 2.3, 3.0, 3.1, 3.2
MSM. Saida NMEA: NMEA 0183 v4.00 e v4.10 e proprietario da Leica. RTK de rede: VRS, FKP,
iMAX, MAC (RTCM SC 104).

4.2.5.3.20. Modem 4G LTE incorporado4: Bandas de frequéncia LTE: 20, 8, 3, 1, 7| 13, 17, 5, 4, 2| 19,
3, 1. Bandas de frequéncia UMTS: 8, 3,1 |5, 4, 2 | 6, 19, 1. Bandas de frequéncia GSM: 900, 1800 |
850, 900, 1800, 1900 MHz.

4.2.5.3.21. Modem UHF incorporado: Modem de rddio UHF de recepcdo e transmissdo. 403 — 473
MHz, espacamento de canal de 12,5 kHz, 20 kHz, 25 kHz, poténcia de saida max. 1 W até 28800 bps
por radio. 902 — 928 MHz (sem licenga na América do Norte), poténcia de saida max. 1 W.

4.2.5.3.22. Memoria interna de até 4 GB com cartdo SD removivel.
4.2.5.3.23. Deve armazenar dados GNSS brutos Leica e dados RINEX de até 20 Hz.

4.2.5.3.24. Gerenciamento de energia: Fonte de alimentacdo interna: Bateria de Li-Ion intercambidvel
(2,8 Ah /11,1 V). Fonte de alimentacdo externa: 12 V CC nominal, faixa de 10,5 — 26,4 V CC.

4.2.5.3.25. Tempo de operagdo tipico de até 8 h.
4.2.5.3.26. Peso maximo: 1,25 kg / 3,55 kg na configuracdo padrao RTK em poste.

4.2.5.3.27. DimensOes maximas: 173 mm x 173 mm x 109 mm
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4.2.5.3.28. Requisitos ambientais: Temperatura: -30 a +50°C operando com a camera, -40 a +65°C
operando sem a camera, -40 a +85°C armazenamento.

4.2.5.3.29. Resistente a quedas: Suporta queda de uma haste de levantamento de 2 m em superficies
duras.

4.2.5.3.30. Resisténcia a agua, areia e poeira: IP66 | IP68 (IEC60529 | MIL STD 810G CHG-1 510.6 I
[MIL STD 810G CHG-1 506.6 II, MIL STD 810G CHG-1 512.6 I).

4.2.5.3.31. Resisténcia a vibracdo: Suporta vibracdo intensa (IS09022-36-08 | MIL STD 810G 514.6
Cat.24).

4.2.5.3.32. Limite de umidade: 95% (1S09022-13-06 | 1S09022-12-04 | MIL STD 810G CHG-1 507.6
).

4.2.5.3.33. Choque funcional: 40 g / 15 a 23 ms (MIL STD 810G 516.6 I).

4.3. Para esta contratacdo ndo sera utilizado o Catalogo Eletronico de Padronizagdo pois se trata de itens que atenderdo requisitos
e necessidades muito especificas do Servico de Pericias em Locais de Crime. A aquisi¢do atende ao principio dapadronizacdo,
pois ja foram adquiridos equipamentos desta categoria, da mesma marca e modelo, no ambito da Diretoria Técnico-Cientifica.

4.4. Para a presente aquisi¢do ndo serd aberto registro de precos considerando que ndo sendo necessarias aquisicdes dos mesmos
itens no possivel periodo de validade da Ata deRegistro de Precos.

4.5. Devem ser atendidos os seguintes requisitos de sustentabilidade, que se baseiam no Guia Nacional de Contratagdes
Sustentaveis:

4.5.1. Ndao sdo permitidas, a contratada, formas inadequadas de destinagdo final das pilhas e baterias usadas originarias
da contratagdo, nos termos do artigo 22 da Resolucado CONAMA n° 401, de 04/11/2008, tais como:

1. langamento céu aberto, tanto em dreas urbanas como rurais, ou em aterro nao licenciado;
2. queima a céu aberto ou incineragdo em instalagdes e equipamentos nao licenciados;

3. lancamento em corpos d’agua, praias, manguezais, pantanos, terrenos baldios, pocos ou cacimbas, cavidades
subterraneas, redes de drenagem de 4dguas pluviais, esgotos, ou redes de eletricidade ou telefone, mesmo que
abandonadas, ou em dreas sujeitas a inundagdo.

4.5.2. A contratada devera providenciar o adequado recolhimento das pilhas e baterias originarias da contratacdo, para
fins de repasse ao respectivo fabricante ou importador, responsével pela destinagdo ambientalmente adequada, nos
termos da Instrucdo Normativa IBAMA n° 08, de 03/09/2012, conforme artigo 33, inciso II, da Lei n° 12.305, de 2010 —
Politica Nacional de Residuos Soélidos, artigos 4° e 6° da Resolugdo CONAMA n° 401, de 04/11/2008, e legislacdo
correlata.

4.5.3. A contratada deverad providenciar o adequado recolhimento das baterias descartadas, para fins de repasse ao
respectivo fabricante ou importador, responsavel pela destinagdo ambientalmente adequada, nos termos da Instrugdo
Normativa IBAMA n° 08, de 03/09/2012, conforme artigo 33, inciso II, da Lei n°® 12.305, de 2010 — Politica Nacional de
Residuos Sélidos, artigos 4° e 6° da Resolugdo CONAMA n° 401, de 04/11/2008, e legislacdo correlata.

4.6. A geracao de produtos periciais a partir das informag6es capturadas em campo ndo dependem apenas dos equipamentos
propriamente ditos, mas do pds-processamento que é feito em laboratério. Este trabalho posterior serve para limpar, filtrar e
correlacionar os dados levantados, além de gerar produtos periciais que permitam que se obtenha conclusdes que possam auxiliar
a Justica. Portanto, é necessario que cada produto seja acompanhado de todo o conjunto de softwares necessarios para
que seja feito o pés-processamento dos dados capturados de forma a se obter os produtos periciais finais.

4.8. Foram levantados os CATMATSs que descrevem, de forma mais préxima, os itens a serem contratados:

Item |Descrigdo CATMAT Nome do Material

1 Scanner de grande porte 610900 Scanner

2 Scanner de pequeno porte 610900 Scanner

3 Scanner 3D + Rob6 auténomo 610900 Scanner

4 Radar de solo com imageamento 3D 25798 Aparelho radar-sonda
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s

||Radar de solo de alta penetracdo ||25798 "Aparelho radar-sonda ||

5. Levantamento de Mercado

5.1. Scanner de grande porte

5.1.1. Existem diversos modelos de scanner 3D baseados em tecnologia laser (Lidar), no mercado destacando-se os
modelos produzidos pelos fabricantes Trimble, Faro e Leica. De todos esses, entretanto, apenas 0 modelo RTC360,
fabricado pela Leica Geosystems, cumpre com todos os requisitos estabelecidos na Secdo 4 - Descri¢do dos Requisitos
da Contratacao, especialmente:

5.1.1.1. Presenca de sistema inercial que, alinhado ao processamento interno do préprio scanner, é capaz de

alinhar automaticamente as nuvens de pontos capturadas em cada disparo do equipamento, a0 mesmo tempo em
que as capturas sdo realizadas em sequéncia. Este processo deve ser gerenciado pelo préprio hardware do
scanner, sem a necessidade de conexdo de tablets ou aparelhos celulares externos.

5.1.1.2. Curto periodo de digitalizacde. O RTC360 consegue efetuar uma digitalizacdo em apenas 26
segundos, quando ajustado para a menor qualidade e quantidade de informagdes possiveis. Em sua qualidade
maxima, com a captura de 2.000.000 de pontos por segundo, captura de cores, calibracdo de acuracidade por
conta de inclinagdo e fotos com HDR, demora apenas 3 minutos e 30 segundos para efetuar uma digitalizacdo.

5.1.1.3. Operacao autéonoma. O RTC360 possui display touch screen acoplado permitindo que toda sua
operacdo seja comandada por esta interface, sem a necessidade de conexdo de tablets ou telefones celulares
externos. O uso deste tipo de acessorio deve ser apenas opcional.

5.1.1.4. Funcao de duplo escaneamento. O RTC360 possui uma fungdo que, assim que ativada, faz com que
cada local digitalizado seja coberto pelo laser duas vezes consecutivas - permitindo eliminar automaticamente
quaisquer objetos méveis presentes no ambiente como, por exemplo, pessoas caminhando nas imediagoes.

5.2. Scanner de pequeno porte

5.2.1. Como ja dito, existem diversos modelos de scanner 3D baseados em tecnologia laser (Lidar), no mercado
destacando-se os modelos produzidos pelos fabricantes Trimble, Faro e Leica. De todos esses, entretanto, apenas o
modelo BLK360 Gen2, fabricado pela Leica Geosystems, cumpre com todos os requisitos estabelecidos na Se¢do 4 -
Descrigdo dos Requisitos da Contratacdo, especialmente:

5.2.1.1. Pequeno tamanho e leveza. O BLK360 Gen2 mede apenas 15,5 cm de altura e 8 cm de didmetro,
pesando apenas 0,85 quilos. Tais dimensGes e peso sdo cruciais em missdes em locais de dificil acesso, em que
ndo se dispde de muito espago livre para transporte de equipamentos grandes e pesados.

5.2.1.2. Presenca de sistema inercial que, alinhado ao processamento interno do préprio scanner, é capaz de
alinhar automaticamente as nuvens de pontos capturadas em cada disparo do equipamento, a0 mesmo tempo em
que as capturas sdo realizadas em sequéncia. Este processo deve ser gerenciado pelo préprio hardware do
scanner, sem a necessidade de conexao de tablets ou aparelhos celulares externos.

5.2.1.3. Curto periodo de digitalizacdao. O BLK360 Gen2 consegue efetuar uma digitalizacdo em apenas 7
segundos, quando ajustado para a menor qualidade e quantidade de informagdes possiveis. Em sua qualidade
maxima, incluindo captura de cores com fotos com HDR, demora apenas 1 minutos e 35 segundos para efetuar
uma digitalizacdo.

5.3. Scanner 3D + rob6 autonomo

5.3.1. Nos levantamentos realizados foi encontrado apenas um modelo de equipamento capaz de atender aos requisitos
propostos. Trata-se do conjunto BLKARC + SPOT. O BLKARC (fabricado pela Leica Geosystems) é a unidade de
escaneamento, que pode ser acoplada a diversos modelos de robd. Dentre essas possibilidades, apenas o rob6 SPOT,
fabricado pela empresa Boston Dynamics, cumpre os requisitos estabelecidos na Segdo 4 - Descricdo dos Requisitos da
Contratacdo. Tal conjunto scanner + robd é tinico nas seguintes caracteristicas:
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5.3.1.1. O robd SPOT possui caracteristicas de mobilidade, navegacao automatica e superacao de obstaculos
essenciais ao trabalho pericial em locais perigosos, como edificio colapsados:

5.3.1.1.1. E capaz de se mover por terrenos variados sendo capaz de superar obstaculos de até 30 cm de
altura e pisos irregulares de forma automatica.

5.3.1.1.2. Possui sistema de balanceamento automético, sendo capaz de manter o equilibrio e postura, de
forma automatica, em uma grande variedade de condigdes.

5.3.1.1.3. Possui sistema de comunicacdo expansivel, com alcance de até 500 metros em areas abertas,
em sua configuracdo minima.

5.3.1.1.4. E capaz de subir e descer escadas com inclinagio de até 45 graus e degraus de até 22 cm de
altura, de forma semiautomatica.

5.3.1.1.5. Possui brago manipulador capaz de segurar e movimentar objetos e abrir portas de forma
automdtica.

5.3.1.2. O scanner BLKARC, acoplado ao robd SPOT, possui as seguintes caracteristicas tinicas:

5.3.1.2.1. O equipamento integra sensor LIDAR de alta velocidade de 420.000 pontos por segundo, com
acuracia de mais ou menos 10 milimetros e sistema de imageamento de alta definicdo (cdmera principal
de 12 Megapixels e outras 3 auxiliares de 4.8 Megapixels), levando a uma maior agilidade e eficiéncia
no registro de vestigios em locais de crime, especialmente em cenas complexas, que demandam um
registro de qualidade em um curto espaco de tempo (ex. incéndios, desastres, acidentes de transito etc).

5.3.1.2.2. Possui protecdo nivel IP54 contra liquidos e particulas.

5.3.1.2.3. Possui capacidade de armazenamento interno suficiente para guardar 24 horas de
levantamentos.

5.4. Radar de solo com imageamento 3D

5.4.1. Neste segmento, o tnico equipamento disponivel no mercado, capaz de atender aos requisitos propostos, é o
Georadar DSX, fabricado pela Leica Geosystems. Este é a tinica solu¢do no mercado com as seguintes caracteristicas:

5.4.1.1. Capacidade de gerar imagens em 3D, semelhantes a uma tomografia, em tempo real.

5.4.1.2. Capacidade de identificar e caracterizar automaticamente objetos enterrados, dentro de condi¢Ges
favoraveis.

5.4.1.3. Integracdo a sistema GNSS com sistema inercial, cimera métrica e protecdo IP68.

5.5. Radar de solo de alta penetracao

5.5.1. Neste segmento, o tinico equipamento disponivel no mercado, capaz de atender aos requisitos propostos, é o
Georadar DS2000, fabricado pela Leica Geosystems. Este é a unica solucdo no mercado com as seguintes

caracteristicas:

5.5.1.1. Capacidade de realizar mapeamentos e deteccdo simultaneas em niveis rasos e profundos.
5.5.1.2. Acesso a sistemas em nuvem para armazenamento e compartilhamento de dados.
5.5.1.3. Capacidade de gerar imagens em 3D, semelhantes a uma tomografia, em tempo real.

5.5.1.4. Integragdo a sistema GNSS com sistema inercial, cimera métrica e protecdo IP68.

5.6. Como estes equipamentos deste tipo sdo usados com frequencia pelo SEPLOC e, pela natureza do trabalho pericial precisam
estar sempre em pronto emprego, Ndo existem outras alternativas a aquisicdo destes itens como, por exemplo, o aluguel deste tipo

de equipamento.
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6. Descricao da solucdao como um todo

6.1. Pelas razdes ja expostas anteriormente, 0s equipamentos a serem adquiridos devem ser os seguintes:

Tipo de equipamento Produto capaz de atender as necessidades propostas
Scanner de grande porte RTC360, da Leica Geosystems

Scanner de pequeno porte BLK360 Gen2, da Leica Geosystems

Scanner 3D + robd autdbnomo BLKARC + SPOT, da Leica Geosystems e Boston Dynamics.

Radar de solo com imageamento 3D ||Georadar DSX, da Leica Geosystems

Radar de solo de alta penetragdo Georadar DS2000, da Leica Geosystems.

6.2. A empresa deve possuir a capacidade de fornecimento de pecas de reposicdo e oferecer tempo minimo de garantia de 3 anos
para os produtos ofertados.

6.3. Como se trata de equipamentos tnicos, produzidos por uma unica empresa, sugere-se que o modelo de contratagcdo a ser
seguido deve ser o de inexigibilidade de licitacao por importacao direta.

6.4. A produtividade a ser alcancada com estes equipamentos depende da devida capacitacdo dos funciondrios do setor, ndo
apenas na operagdo do equipamento em campo como no dominio dos softwares necessarios para o p6s-processamento e produgao
de produtos periciais a partir das informagoes capturadas pelos diferentes sistemas. Hoje j& possuimos dois servidores com estas
habilidades (no que se refere aos aparelhos e softwares que ja& possuimos), entretanto, é necessario difundir melhor estes
conhecimentos para que a capacidade de produzir do Servico ndo fique dependente de poucos servidores e que estes ndo sejam
tao sobrecarregados.

7. Estimativa das Quantidades a serem Contratadas
7.1. Scanner de grande porte

7.1.1. Para atender as necessidades do Laboratério de Prototipagem e Imageamento 3D, e manter a continuidade dos
servicos prestados, 4 (quatroe) unidades sdo necessarias.

7.1.2. Esta quantidade se justifica pelo volume de atendimentos a ocorréncias que sdo realizadas rotineiramente, e que
demandam produtos decorrentes de escaneamento 3D. Muitas dessas ocorréncias acontecem fora de Brasilia,
demandando o deslocamento de Peritos e equipamentos, o que torna os equipamentos alocados indisponiveis para o
atendimento a outras ocorréncias simultaneas. Além disso, os scanners 3D se tornaram tdo essenciais no fluxo de
trabalho do SEPLOC que é necessario ter alguma redundancia caso alguma das unidades necessite ser enviada para
assisténcia técnica - o que pode deixar o equipamento indisponivel por meses. Por fim, muitos locais que atendemos
possuem grandes dimensdes, necessitando o uso simultdneo de mais de um aparelho para perfeita cobertura da area
afetada em tempo habil. Concluindo, de forma a permitir o atendimento de areas extensas (que necessitam dois ou mais
aparelhos) em ocorréncias simultaneas, é que se optou pela aquisicdo de quatro unidades,

7.2. Scanner de pequeno porte

7.2.1. Para atender as necessidades do Laboratério de Prototipagem e Imageamento 3D, e manter a continuidade dos
servigos prestados, 9 (nove) unidades sdo necessdrias.

7.2.2. Aqui vale a mesma justificativa exposta no item 7.1.2 mais o fato de que os scanners de pequeno porte costumam
ser costumeiramente emprestados para unidades periciais nos Estados que ndo costumam contar com este tipo de recurso,
tdo importante para a pericia atualmente. Atualmente temos peritos capacitados para uso deste equipamento em pelo
menos seis estados, estando estes aptos a receber unidades deste dispositivo em cessdo tempordria para atendimento de
ocorréncias do dia a dia ou em casos especificos de grande repercussao.

7.3. Scanner 3D + rob6 autonomo

7.3.1. Para atender as necessidades do Laboratério de Prototipagem e Imageamento 3D, e manter a continuidade dos
servicos prestados, 2 (duas) unidade é necessaria.
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7.3.2. Muitas das ocorréncias que demandariam este tipo de equipamento acontecem fora de Brasilia, demandando o
deslocamento de Peritos e equipamentos, o que torna os equipamentos alocados indisponiveis para o atendimento a
outras ocorréncias simultaneas. Além disso, os scanners 3D se tornaram t3o essenciais no fluxo de trabalho do SEPLOC
que é necessério ter alguma redundancia caso alguma das unidades necessite ser enviada para assisténcia técnica - o que
pode deixar o equipamento indisponivel por meses. Por fim, muitos locais que atendemos possuem grandes dimensdes,
necessitando o uso simultdneo de mais de um aparelho para perfeita cobertura da é&rea afetada em tempo habil.
Concluindo, de forma a permitir o atendimento de areas extensas (que necessitam dois ou mais aparelhos) em
ocorréncias simultdneas, é que se optou pela aquisicdo de duas unidades. Ndo se optou pela aquisi¢cdo de 4 unidades,
como é o caso do item 7.1. (Scanner de grande porte) porque o tipo de ocorréncia em que o item atual seria util
(especialmente ocorréncias em areas de risco) sdo menos frequentes do que as ocorréncias do dia a dia (locais de crime
em geral), que demandam sempre scanners dos tipos 7.1. e 7.2.

7.4. Radar de solo com imageamento 3D

7.4.1. Para atender as necessidades do Laboratério de Prototipagem e Imageamento 3D, e manter a continuidade dos
servicos prestados, 2 (dois) unidades sdo necessarias.

7.4.2. Esta quantidade se justifica pelo fato de que uma das atribui¢oes do Servigo, e da Pericia como um todo, consiste
na atuacdo em locais de desastres em massa, com localizagdo e identificacdo de vitimas (DVI). Além disso, este
equipamento proverd um salto de qualidade no trabalho pericial, pois permitira a localizagéo e identificacdo de vestigios
enterrados, incluindo restos humanos. Tal capacidade serd um grande diferencial para a Policia Federal em investigacdes
de crimes que envolvem violagdes de direitos humanos, crimes contra povos indigenas e demais crimes ambientais.
Optar por doze unidades deste aparelho possibilitard o atendimento de ocorréncias simultaneas, buscas em locais muito
extensos (onde o uso de um tnico aparelho pode demorar tempo excessivo, inviabilizando o seu uso), além de prover
redundancia quando um dos equipamentos necessite ficar parado para fins de manutencdo. Ademais, a Diretoria Técnico-
Cientifica ndo possui este tipo de equipamento, atualmente, em nenhum dos seus setores sendo que eles sdo de grande
utilidade para pericias amibientais, geoldgicas e setores de pericias locais nos estados.

7.5. Radar de solo de alta penetragdo

7.5.1. Para atender as necessidades do Laboratério de Prototipagem e Imageamento 3D, e manter a continuidade dos
servigos prestados, 2 (dois) unidades sdo necessdrias.

7.5.2. Para este item também vale a justificativa ja exposta no item 7.4.2.

8. Estimativa do Valor da Contratacao

Valor (R$): 8.974.941,72

8.1. Considerando o custo unitario de cada equipamento solicitado e a quantidade total de cada um deles, o custo da contratacao

fica distribuido da seguinte forma:

Equipamento Valor unitario Quantidade [|Valor total
Scanner de grande porte R$ 401.055,84 4 R$ 1.604.223,36
Scanner de pequeno porte R$ 138.393,05 9 R$ 1.245.537,47
Scanner 3D + robd autbnomo R$ 2.279.654,46 2 R$ 4.559.308,92
Radar de solo com imageamento 3D R$ 387.479,31 2 R$ 774.958,62
Radar de solo de alta penetragdo R$ 395.456,67 2 R$ 790.913,34

9. Justificativa para o Parcelamento ou nao da Solucao

9.1. Como se trata de um processo de inexigibilidade de licitacdo, ndo ha que se falar em parcelamento ou ndo da solucao.
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10. Contratacoes Correlatas e/ou Interdependentes

10.1. O Servigo de Pericias em Locais de Crime ja possui produtos da Leica Geosystems que foram adquiridos através do
processo 08200.023167/2019-12.

11. Alinhamento entre a Contratacao e o Planejamento

11.1. A presente aquisicdo esté alinhada com os seguintes objetivos institucionais e a¢des estratégicas da Policia Federal:

Reduzir a Criminalidade (Objetivo Estratégico 9.4)

Incrementar acordos e parcerias (Objetivo Estratégico 9.6)

Fomento a Pesquisa, Desenvolvimento e Inovagdo (Agdo Estratégica 9.1.7)

Gestdo da qualidade da prova (Agdo Estratégica 9.4.4)
Cooperacdo nacional (Agdo Estratégica 9.6.2)

11.2. A aquisicao esta consistentemente alinhada com os seguintes objetivos estratégicos da Pericia Criminal Federal (Portaria n°
142/2012-DITEC/DPF):

Elucidar cientificamente crimes de atribuicdo da Policia Federal (Objetivo 2)

Promover o reconhecimento e a valorizacdo da Pericia Criminal (Objetivo 3)

Entregar resultados imparciais e cientificamente embasados a Justica (Objetivo 4)

Apresentar exceléncia na qualidade da prova (Objetivo 5)

Utilizar métodos, normas e padrdes validados ou reconhecidos mundialmente (Objetivo 6)
Fortalecer e disseminar a cadeia de custddia de provas (Objetivo 7)

Manter-se na vanguarda do conhecimento cientifico aplicado as Ciéncias Forenses (Objetivo 8)
Promover a integracdo das a¢oes da Pericia Criminal Federal com as Pericias Criminais Estaduais sob os aspectos
técnicos e normativos (Objetivo 17)

Promover a gestdo do conhecimento (Objetivo 20)

Incentivar a pesquisa e a difusdo de Ciéncias Forenses (Objetivo 24)

Gerenciar, manter e atualizar o parque tecnologico (Objetivo 25)

12. Beneficios a serem alcancados com a contratacao

12.1. A aquisicdo pretendida trara diversos beneficios ao Servico de Pericias em Locais de Crime, a Pericia como um todo e a
propria Policia Federal. Dentre esses beneficios podemos citar:

12.1.1. Capacidade de processamento de locais de crime de forma muito mais célere, reduzindo o risco para a equipe e os
transtornos para a populagdo.

12.1.2. Capacidade de se digitalizar todo um local de crime, permitindo revisita-lo quantas vezes forem necessarias.
Além disso, também se mantém um registro de todos os vestigios presentes na cena de crime, nas posi¢des em que foram
encontrados, sem que seja necessario registrar manualmente a posicao de cada um.

12.1.3. Capacidade de se elaborar simulacdes, das mais simples as mais complexas, permitindo que se reconstitua
trajetérias de tiros, pontos de vista de vitimas, algozes e testemunhas, verificacdo da credibilidade de testemunhos etc.

12.1.4. Capacidade de se atuar em locais perigosos, onde normalmente ndo seria viavel a presenca humana de forma
segura. Isso inclui locais colapsados, locais com atmosfera téxica e até locais que, apesar de ndo apresentarem perigo
imediato, sdo demasiadamente estreitos para a passagem de pessoas.

12.1.5. Capacidade de se realizar buscas por vestigios enterrados, como armas ou cadéveres, sem a necessidade de mao
de obra ultra especializada. Além disso, serd possivel amarrar esses vestigios de forma georeferenciada e até criar
imagens 3D a partir dos dados coletados.

12.1.6. Capacidade de atuar em crimes envolvendo violacdo de direitos humanos, como assassinatos em massa, crimes
contra povos indigenas etc. Também serd possivel a atuagdo mais ativa da pericia em desastres de massa que envolvem
busca e identificacdo de um niimero massivo de vitimas.
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13. Providencias a serem Adotadas

13.1. Como se trata de aquisicdo de equipamentos que ja possuem uma cultura de uso no dmbito da Pericia da Policia Federal, e
que ndo requerem instalagdo em local fixo e adaptado, ndo sdo necessarias providéncias prévias a contratacao.

14. Possiveis Impactos Ambientais
14.1. Como estes equipamentos utilizam baterias recarregéveis, deve-se respeitar as normas ambientais relacionadas ao seu

descarte, quando do final da sua vida util. Maior detalhamento dos requisitos ambientais para este item se encontra na Secao 4 -
Descricdo dos Requisitos da Contratacao.

15. Declaracao de Viabilidade
Esta equipe de planejamento declara viavel esta contratacao.
15.1. Justificativa da Viabilidade

A empresa Leica Geosystems possui equipamentos capazes de atender aos requisitos propostos. Esta é uma companhia bem
estabelecida no Brasil, capaz de fornecer treinamentos, suporte técnico e assisténcia técnica aos equipamentos adquiridos.

16. Responsaveis

Todas as assinaturas eletronicas seguem o horério oficial de Brasilia e fundamentam-se no §3° do Art. 4° do Decreto n° 10.543,
de 13 de novembro de 2020.

BRUNO COSTA PITANGA MAIA

Membro da comissdo de contratagdo

1Y
tf Assinou eletronicamente em 23/05/2024 as 14:36:33.

DANIEL FRANCA DE OLIVEIRA MELO

Membro da comissdo de contratagdo

1Y
tf Assinou eletronicamente em 23/05/2024 as 17:50:45.
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Termo de Referéncia 26/2024

Informacoées Basicas

Numero do

UASG Editado por Atualizado em
artefato
26/2024 200406-DIRETORIA TECNICO-CIENTIFICA BRUNO COSTA PITANGA 13/09/2024 16:01 (v
/DPF MAIA 8.0)
Status
ASSINADO

Outras informacoes

Categoria Numero da Contratacao Processo Administrativo
II - compra, inclusive por encomenda/Bens permanentes 90104/2023 08201.001277/2023-08

1. CONDICOES GERAIS DA CONTRATACAO

1.1 Aquisicdo de scanners laser (LIDAR) e radares de solo com caracteristicas especificas para emprego operacional do SEPLOC
/DPEMAP/INC/DITEC/PF e para uso em agoes de capacitacdo, pesquisa, inovacao e difusdo de conhecimento em criminalistica
aplicada a locais de crime, nos termos da tabela abaixo, conforme condicdes e exigéncias estabelecidas neste instrumento.

- VALOR TOTAL
ITEM [ESPECIFICACAO| CATMAT | UNIDADE QTD VALPR VALOR COM FRETE EM
DE UNITARIO TOTAL REAIS (1 USD =
MEDIDA (USD) (UsD) 5,16 em 22/05/2024
1 Scanner de grande 610900 Unidade 4 $77.724,00 | $310.896,00 RS 1.604.223,36
porte
2 |Scanner de pequeno [610900 Unidade 9 $26.820,36 | $241.383,23 RS 1.245.537,47
porte
3 Scafmer 3D +Robo (610900 Unidade 2 $441.793,50 | $883.587,00 RS 4.559.308,92
auténomo
4 Radar de solo com 25798 Unidade 2 $75.092,89 | $150.185,78
imageamento 3D RS 774.958,62
5 Radar de solo de alta [25798 Unidade 2 $76.638,89 | $153.277,78 RS$ 790.913.34
penetragio B
Total: R$ 8.974.941,72

1.2. O objeto desta contratacdo ndo se enquadra como sendo de bem de luxo, conforme Decreto n° 10.818, de 2021.

1.3. O prazo de vigéncia da contratagdo é de 12 meses contados do(a) assinatura do contrato, na forma do artigo 105 da Lei n°®
14.133/2021.

1de 10



UASG 200406 Termo de Referéncia 26/2024

1.4. O contrato ou outro instrumento habil que o substitua oferece maior detalhamento das regras que serdo aplicadas em relagdo
a vigéncia da contratagdo.

1.5. A contratagdo sera feita na modalidade de inexigibilidade de licitacdo por importacéo direta.

2. DESCRICAO DA NECESSIDADE DA CONTRATACAO

2.1. A Fundamentacdo da Contratagdo e de seus quantitativos encontra-se pormenorizada em Tépico especifico dos Estudos
Técnicos Preliminares, apéndice deste Termo de Referéncia.

2.2. O objeto da contratagdo esta previsto no Plano de Contratagoes Anual 2024, conforme detalhamento a seguir:
2.2.1. ID PCA no PNCP: 00394494000136-0-000042/2024;
2.2.2. Data de publicagdo no PNCP: 15/09/2023;
2.2.3.1d do item no PCA: 196;
2.2.4. Classe/Grupo: 9999 - ITENS DIVERSOS;

2.2.5. Identificador da Futura Contratagdo: 200406-90104/2023.

3. DESCRICAO DA SOLUCAO COMO UM TODO

3.1. A descricéo da solugdo como um todo, encontra-se pormenorizada em tépico especifico dos Estudos Técnicos Preliminares,
apéndice deste Termo de Referéncia.

4. REQUISITOS DA CONTRATACAO

Sustentabilidade:

4.1. Além dos critérios de sustentabilidade eventualmente inseridos na descricdo do objeto, devem ser atendidos os seguintes
requisitos, que se baseiam no Guia Nacional de Contrata¢des Sustentaveis:

4.1.1. Ndo sdo permitidas, a contratada, formas inadequadas de destinacdo final das pilhas e baterias usadas originarias
da contratagdo, nos termos do artigo 22 da Resolucio CONAMA n° 401, de 04/11/2008, tais como:

1. langamento céu aberto, tanto em 4reas urbanas como rurais, ou em aterro nao licenciado;
2. queima a céu aberto ou incineragdo em instalagdes e equipamentos ndo licenciados;

3. lancamento em corpos d’agua, praias, manguezais, pantanos, terrenos baldios, pocos ou cacimbas, cavidades
subterraneas, redes de drenagem de aguas pluviais, esgotos, ou redes de eletricidade ou telefone, mesmo que
abandonadas, ou em éreas sujeitas a inundacgdo.

4.1.2. A contratada devera providenciar o adequado recolhimento das pilhas e baterias origindrias da contratacdo, para
fins de repasse ao respectivo fabricante ou importador, responsavel pela destinacdo ambientalmente adequada, nos
termos da Instrucdo Normativa IBAMA n° 08, de 03/09/2012, conforme artigo 33, inciso II, da Lei n® 12.305, de 2010 —
Politica Nacional de Residuos Sdlidos, artigos 4° e 6° da Resolugdo CONAMA n° 401, de 04/11/2008, e legislacdo
correlata.

4.1.3. A contratada deverd providenciar o adequado recolhimento das baterias descartadas, para fins de repasse ao
respectivo fabricante ou importador, responsavel pela destinacdo ambientalmente adequada, nos termos da Instrugao
Normativa IBAMA n° 08, de 03/09/2012, conforme artigo 33, inciso II, da Lei n°® 12.305, de 2010 — Politica Nacional de
Residuos Solidos, artigos 4° e 6° da Resolucdo CONAMA n° 401, de 04/11/2008, e legislacao correlata.
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Indicacdo de marcas ou modelos:

4.2. Na presente contratagdo serd admitida a indicagdo da(s) seguinte(s) marca(s), caracteristica(s) ou modelo(s), de acordo com
as justificativas contidas nos Estudos Técnicos Preliminares:

Item |Especificacdo Fabricante Modelo

1 Scanner de grande porte Leica Geosystems RTC360

2 Scanner de pequeno porte Leica Geosystems BLK360 Gen2

3 Scanner 3D + Rob6 auténomo Leica Geosystems BLKARC + SPOT

4 Radar de solo com imageamento 3D Leica Geosystems DSX

5 Radar de solo de alta penetragdo Leica Geosystems DS2000
Subcontratacao:

4.3. Ndo é admitida a subcontratacdo do objeto contratual.
Garantia da contratacao:

4.4. Nao haveré exigéncia da garantia de contratacdo dos arts. 96 e seguintes da Lei n° 14.133/21 por tratar-se de compra de
equipamentos, visto que o objeto serd cumprido no momento da entrega e o pagamento realizado posteriormente.

5. MODELO DE EXECUCAO DO OBJETO

Condicoes de Entrega:

5.1. O prazo de entrega dos bens é de 120 (cento e vinte) dias, contados do(a) emissdo da ordem de fornecimento, em remessa
Unica.

5.2. Caso ndo seja possivel a entrega na data assinalada, a empresa deverd comunicar as razdes respectivas com pelo menos (5)
cinco dias de antecedéncia para que qualquer pleito de prorrogacado de prazo seja analisado, ressalvadas situagdes de caso fortuito
e forca maior.

5.3. Na importagdo direta, sdo utilizados Termos Internacionais de Comércio — INCOTERMS, cujas regras definem os direitos e
as obrigacdes entre exportador e importador, mediante a celebracdo de Proforma Invoice, que levam em conta a reparticdo de
custos e responsabilidades em uma operacdo de comércio exterior.

5.4. Os bens desta aquisigdo serdo fornecidos com base no INCOTERM DAP (delivered at Place), em que o transporte e seguro
até o local de destino sdo de responsabilidade da CONTRATADA, com entrega no Aeroporto Internacional de Brasilia/DF, onde
estd situado o Instituto Nacional de Criminalistica - INC.

Garantia, manutencdo e assisténcia técnica:

5.5. O prazo de garantia contratual dos bens, complementar a garantia legal, é de, no minimo, 36 (trinta e seis) meses, ou
pelo prazo fornecido pelo fabricante, se superior, contado a partir do primeiro dia ttil subsequente a data do recebimento
definitivo do objeto.

5.6. A garantia sera prestada com vistas a manter os equipamentos fornecidos em perfeitas condicées de uso, sem
qualquer onus ou custo adicional para o Contratante.

5.7. A garantia abrange a realizacdo da manutencao corretiva dos bens pelo préprio Contratado, ou, se for o caso, por
meio de assisténcia técnica autorizada, de acordo com as normas técnicas especificas.

5.8. Entende-se por manutencdo corretiva aquela destinada a corrigir os defeitos apresentados pelos bens,
compreendendo a substituicdo de pecas, a realizacao de ajustes, reparos e correcdes necessarias, exceto quando
caracterizado o mau uso.
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5.9. As pecas que apresentarem vicio ou defeito no periodo de vigéncia da garantia deverao ser substituidas por outras
novas, de primeiro uso, e originais, que apresentem padrdes de qualidade e desempenho iguais ou superiores aos das
pecas utilizadas na fabricacdo do equipamento.

5.10. Uma vez notificado, o Contratado realizara a reparacdo ou substituicio dos bens que apresentarem vicio ou defeito
no prazo de até 30 (trinta) dias tteis para equipamentos com manutenc¢do nacional e 180 (cento e oitenta) dias para
equipamentos com manutencao internacional, contados a partir da data de retirada do equipamento das dependéncias da
Administracdo pelo Contratado ou pela assisténcia técnica autorizada.

5.11. O prazo indicado no subitem anterior, durante seu transcurso, podera ser prorrogado uma tnica vez, por igual
periodo, mediante solicitacdo escrita e justificada do Contratado, aceita pelo Contratante.

5.12. Decorrido o prazo para reparos e substituicdes sem o atendimento da solicitacao do Contratante ou a apresentacao
de justificativas pelo Contratado, fica o0 Contratante autorizado a contratar empresa diversa para executar os reparos,
ajustes ou a substituicio do bem ou de seus componentes, bem como a exigir do Contratado o reembolso pelos custos
respectivos, sem que tal fato acarrete a perda da garantia dos equipamentos.

5.13. O custo referente ao transporte dos equipamentos cobertos pela garantia sera de responsabilidade do Contratado.

5.14. A garantia legal ou contratual do objeto tem prazo de vigéncia proprio e desvinculado daquele fixado no contrato,
permitindo eventual aplicacdo de penalidades em caso de descumprimento de alguma de suas condicées, mesmo depois de
expirada a vigéncia contratual.

6. MODELO DE GESTAO DO CONTRATO

6.1. O contrato devera ser executado fielmente pelas partes, de acordo com as cldusulas avencgadas e as normas da Lei n° 14.133,
de 2021, e cada parte responderd pelas consequéncias de sua inexecugdo total ou parcial (Lei n° 14.133/2021, art. 115, caput).

6.2. Em caso de impedimento, ordem de paralisacdo ou suspensdo do contrato, o cronograma de execucdo serd prorrogado
automaticamente pelo tempo correspondente, anotadas tais circunstancias mediante simples apostila (Lei n° 14.133/2021, art.
115, §5°).

6.3. As comunicacdes entre o 6rgdo ou entidade e a contratada devem ser realizadas por escrito sempre que o ato exigir tal
formalidade, admitindo-se, excepcionalmente, o uso de mensagem eletrénica para esse fim (IN 5/2017, art. 44, §2°).

6.4. O 6rgao ou entidade podera convocar representante da empresa para adocdo de providéncias que devam ser cumpridas de
imediato (IN 5/2017, art. 44, 31°).

Fiscalizacao

6.5. A execucdo do contrato devera ser acompanhada e fiscalizada pelo(s) fiscal(is) do contrato, ou pelos respectivos substitutos
(Lei n° 14.133/2021, art. 117, caput).

Fiscalizacdo Técnica

6.6. O fiscal técnico do contrato acompanharé a execugdo do contrato, para que sejam cumpridas todas as condi¢des estabelecidas
no contrato, de modo a assegurar os melhores resultados para a Administracdo. (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 22, VI).

6.6.1. O fiscal técnico do contrato anotara no histérico de gerenciamento do contrato todas as ocorréncias relacionadas a
execucdo do contrato, determinando o que for necessario para a regularizacdo das faltas ou dos defeitos observados (Lei
n° 14.133/2021, art. 117, §1°).

6.6.2. Identificada qualquer inexatiddo ou irregularidade, o fiscal técnico do contrato emitira notificacdes para a correcdo
da execucdo do contrato, determinando prazo para a corre¢do. (Decreto n® 11.246, de 2022, art. 22, III);

6.6.3. O fiscal técnico do contrato informaré ao gestor do contato, em tempo habil, a situagdo que demandar decisdo ou
adogdo de medidas que ultrapassem sua competéncia, para que adote as medidas necessdrias e saneadoras, se for o caso.
(Decreto n° 11.246, de 2022, art. 22, IV).

6.6.4. No caso de ocorréncias que possam inviabilizar a execucdo do contrato nas datas aprazadas, o fiscal técnico do
contrato comunicara o fato imediatamente ao gestor do contrato. (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 22, V).
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6.6.5. O fiscal técnico do contrato comunicara ao gestor do contrato, em tempo habil, o término do contrato sob sua
responsabilidade, com vistas a renovagdo tempestiva ou a prorrogacao contratual (Decreto n® 11.246, de 2022, art. 22,
VII).

6.6.6. O fiscal técnico do contrato verificard a manutencdo das condi¢des de habilitacdo da contratada, acompanhara o
empenho, o pagamento, as garantias, as glosas e a formalizacdo de apostilamento e termos aditivos, solicitando quaisquer
documentos comprobatorios pertinentes, caso necessario (Art. 23, I e II, do Decreto n° 11.246, de 2022).

6.6.6.1. Caso ocorra descumprimento das obrigacdes contratuais, o fiscal técnico do contrato atuara
tempestivamente na solucdo do problema, reportando ao gestor do contrato para que tome as providéncias
cabiveis, quando ultrapassar a sua competéncia; (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 23, IV).

Gestor do Contrato

6.8. O gestor do contrato coordenara a atualizagdo do processo de acompanhamento e fiscalizacdo do contrato contendo todos os
registros formais da execucdo no histérico de gerenciamento do contrato, a exemplo da ordem de servico, do registro de
ocorréncias, das alteragcdes e das prorrogacGes contratuais, elaborando relatério com vistas a verificacdo da necessidade de
adequagdes do contrato para fins de atendimento da finalidade da administracdo. (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 21, IV).

6.9. O gestor do contrato acompanharé os registros realizados pelos fiscais do contrato, de todas as ocorréncias relacionadas a
execucdo do contrato e as medidas adotadas, informando, se for o caso, a autoridade superior aquelas que ultrapassarem a sua
competéncia. (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 21, II).

6.10. O gestor do contrato acompanhard a manutencdo das condigdes de habilitacdo da contratada, para fins de empenho de
despesa e pagamento, e anotara os problemas que obstem o fluxo normal da liquidacdo e do pagamento da despesa no relatério
de riscos eventuais. (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 21, III).

6.11. O gestor do contrato emitird documento comprobatério da avaliagdo realizada pelos fiscais técnico, administrativo e setorial
quanto ao cumprimento de obrigacdes assumidas pelo contratado, com mencdo ao seu desempenho na execucdo contratual,
baseado nos indicadores objetivamente definidos e aferidos, e a eventuais penalidades aplicadas, devendo constar do cadastro de
atesto de cumprimento de obrigagdes. (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 21, VIII).

6.12. O gestor do contrato tomara providéncias para a formalizacdo de processo administrativo de responsabilizacdo para fins de
aplicacdo de sang0es, a ser conduzido pela comissdo de que trata o art. 158 da Lei n° 14.133, de 2021, ou pelo agente ou pelo
setor com competéncia para tal, conforme o caso. (Decreto n° 11.246, de 2022, art. 21, X).

6.13. O gestor do contrato devera elaborar relatério final com informacSes sobre a consecucdo dos objetivos que tenham
justificado a contratagdo e eventuais condutas a serem adotadas para o aprimoramento das atividades da Administracdo. (Decreto
n° 11.246, de 2022, art. 21, VI).

6.14. O gestor do contrato devera enviar a documentagdo pertinente ao setor de contratos para a formalizacdo dos procedimentos
de liquidac@o e pagamento, no valor dimensionado pela fiscalizagdo e gestdao nos termos do contrato.

7. CRITERIOS DE MEDICAO E DE PAGAMENTO

Recebimento

7.1. Os bens serdo recebidos provisoriamente, de forma sumdria, no ato da entrega, juntamente com a nota fiscal ou instrumento
de cobranca equivalente, pelo(a) responsével pelo acompanhamento e fiscalizagdo do contrato, para efeito de posterior
verificagdo de sua conformidade com as especificagdes constantes no Termo de Referéncia e na proposta.

7.1.1. Os bens poderao ser recebidos parcialmente, no caso da entrega dos equipamentos ser realizada em lotes distintos.

7.2. Os bens poderado ser rejeitados, no todo ou em parte, inclusive antes do recebimento provisério, quando em desacordo com as
especificagbes constantes no Termo de Referéncia e na proposta, devendo ser substituidos no prazo de 90 (noventa) dias, a contar
da notificacdo da contratada, as suas custas, sem prejuizo da aplicagdo das penalidades.

7.3. O recebimento definitivo ocorrera no prazo de 30 (trinta) dias tteis, a contar do recebimento da nota fiscal ou instrumento de
cobranca equivalente pela Administracdo, ap6s a verificacdo da qualidade e quantidade do material e consequente aceitagdo
mediante termo detalhado.
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7.4. O prazo para recebimento definitivo poderad ser excepcionalmente prorrogado, de forma justificada, por igual periodo,
quando houver necessidade de diligéncias para a afericdo do atendimento das exigéncias contratuais.

7.5. No caso de controvérsia sobre a execucdo do objeto, quanto a dimensdo, qualidade e quantidade, devera ser observado o teor
do art. 143 da Lei n® 14.133, de 2021, comunicando-se a empresa para emissdo de Nota Fiscal no que pertine a parcela
incontroversa da execugdo do objeto, para efeito de liquidacdo e pagamento.

7.6. O prazo para a solucdo, pelo contratado, de inconsisténcias na execucdo do objeto ou de saneamento da nota fiscal ou de
instrumento de cobranca equivalente, verificadas pela Administragdo durante a andlise prévia a liquidagdo de despesa, ndo sera
computado para os fins do recebimento definitivo.

7.7. O recebimento provisério ou definitivo ndo excluira a responsabilidade civil pela solidez e pela seguranca dos bens nem a
responsabilidade ético-profissional pela perfeita execucdo do contrato.

Liquidacao

7.8. Recebida a Nota Fiscal ou documento de cobranca equivalente, correrd o prazo de trinta dias tteis para fins de liquidagdo, na
forma desta secéo, prorrogaveis por igual periodo, nos termos do art. 7°, §3° da Instrucdo Normativa SEGES/ME n° 77/2022.

7.8.1. O prazo de que trata o item anterior serd reduzido a metade, mantendo-se a possibilidade de prorrogacdo, no caso
de contratagdes decorrentes de despesas cujos valores ndo ultrapassem o limite de que trata o inciso II do art. 75 da Lei
n° 14.133, de 2021.

7.9. Para fins de liquidagdo, o setor competente deverad verificar se a nota fiscal ou instrumento de cobranca equivalente
apresentado expressa 0s elementos necessarios e essenciais do documento, tais como:

7.9.1. o prazo de validade;

7.9.2. a data da emissao;

7.9.3. os dados do contrato e do 6rgdo contratante;

7.9.4. o periodo respectivo de execucdo do contrato;

7.9.5. o valor a pagar; e

7.9.6. eventual destaque do valor de retengoes tributdrias cabiveis.

7.10. Havendo erro na apresentacdo da nota fiscal ou instrumento de cobranca equivalente, ou circunstancia que impega a
liquidacdo da despesa, esta ficara sobrestada até que o contratado providencie as medidas saneadoras, reiniciando-se o prazo ap6s
a comprovacao da regularizacdo da situacdo, sem dnus ao contratante;

7.11. A nota fiscal ou instrumento de cobranga equivalente devera ser obrigatoriamente acompanhado da comprovagdo da
regularidade fiscal, constatada por meio de consulta on-line ao SICAF ou, na impossibilidade de acesso ao referido Sistema,
mediante consulta aos sitios eletronicos oficiais ou a documenta¢ido mencionada no art. 68 da Lei n° 14.133, de 2021.

7.12. A Administracdo deverd realizar consulta ao SICAF para: a) verificar a manutengdo das condigdes de habilitagdo exigidas;
b) identificar possivel razdo que impeca a contratagdo no ambito do érgdo ou entidade, tais como a proibigdo de contratar com a
Administracdo ou com o Poder Ptiblico, bem como ocorréncias impeditivas indiretas INSTRUGAO NORMATIVA N° 3, DE 26
DE ABRIL DE 2018).

7.13. Constatando-se, junto ao SICAF, a situacdo de irregularidade do contratado, serd providenciada sua notificagdo, por escrito,
para que, no prazo de 5 (cinco) dias uteis, regularize sua situacdo ou, no mesmo prazo, apresente sua defesa. O prazo podera ser
prorrogado uma vez, por igual periodo, a critério do contratante.

7.14. Ndo havendo regularizacdo ou sendo a defesa considerada improcedente, o contratante deverd comunicar aos 6rgaos
responsaveis pela fiscalizacdo da regularidade fiscal quanto a inadimpléncia do contratado, bem como quanto a existéncia de
pagamento a ser efetuado, para que sejam acionados os meios pertinentes e necessarios para garantir o recebimento de seus
créditos.

7.15. Persistindo a irregularidade, o contratante devera adotar as medidas necessarias a rescisdo contratual nos autos do processo
administrativo correspondente, assegurada ao contratado a ampla defesa.
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7.16. Havendo a efetiva execucdo do objeto, os pagamentos serdo realizados normalmente, até que se decida pela rescisdao do
contrato, caso o contratado ndo regularize sua situacao junto ao SICAF.

Prazo de pagamento

7.17. O pagamento serd efetuado pela Diretoria Técnico-Cientifica — DITEC, por meio das condigdes pactuadas na Invoice, por
intermédio de carta de crédito internacional, e no contrato de cdmbio contratado junto ao Banco do Brasil S/A.

7.18. Com proposta em Délares, o pagamento serd efetuado em até 30 dias, contados a partir do recebimento definitivo e
consequente aceitagdo mediante termo circunstaciado.

Forma de pagamento

7.19. O pagamento sera efetuado através de carta crédito internacional irrevogéavel e irretratdvel no banco emissor (issuingbank)
Banco do Brasil S/A, em valor correspondente em Délares, considerado como proposta de pregos aceitada e precificada na pré-
forma (proforma invoice), em obediéncia ao disposto na Lei n® 4.320/64; na Lei n® 10.192/2001 c/c Decreto-lei n° 857/69,
adotando-se as Regras de Usos Uniformes sobre Créditos Documentarios, sendo que:(UCP 600), aprovadas pela Camara
Internacional de Comércio (CIC), c/c as Regras Uniformes para Reembolsos Bancarios, amparados em créditos documentarios.
As condicdes especificas para esta transagdo serdo especificadas no contrato.

7.19.1. No caso de entrega parcial dos bens, o valor relativo a cada remessa podera ser pago individualmente apés a
emissdo do Termo de Recebimento definitivo relativo aos equipamentos presentes naquele envio.

7.19.2. O pagamento parcial sera realizado apenas para itens deste Termo de Referéncia que estejam entregues em sua
totalidade em uma determinada remessa. Assim, itens individuais que sejam entregues de forma parcelada em mais de
uma remessa serdo quitados apenas apoés a entrega da ultima remessa que compde aquele item.

7.20. Sera considerada data do pagamento o dia em que constar como emitida a ordem bancéria para pagamento.
7.21. Quando do pagamento, sera efetuada a retencdo tributaria prevista na legislacdo aplicavel.

7.21.1. Independentemente do percentual de tributo inserido na planilha, quando houver, serdo retidos na fonte, quando
da realizacdo do pagamento, os percentuais estabelecidos na legislacdo vigente.

Cessao de crédito

7.22. £ admitida a cessdo fiducidria de direitos crediticios com instituicdo financeira, nos termos e de acordo com os
procedimentos previstos na Instrucdo Normativa SEGES/ME n° 53, de 8 de Julho de 2020, conforme as regras deste presente
topico.

7.22.1. As cessoes de crédito ndo fiduciarias dependerdo de prévia aprovacdo do contratante.

7.23. A eficacia da cessdo de crédito, de qualquer natureza, em relagdo a Administragdo, esta condicionada a celebracédo de termo
aditivo ao contrato administrativo.

7.24. Sem prejuizo do regular atendimento da obrigacdo contratual de cumprimento de todas as condigdes de habilitagdo por
parte do contratado (cedente), a celebracdo do aditamento de cessdo de crédito e a realizacdo dos pagamentos respectivos também
se condicionam a regularidade fiscal e trabalhista do cessionario, bem como a certificagdo de que o cessionario ndo se encontra
impedido de licitar e contratar com o Poder Publico, conforme a legislacdo em vigor, ou de receber beneficios ou incentivos
fiscais ou crediticios, direta ou indiretamente, conforme o art. 12 da Lei n° 8.429, de 1992, nos termos do Parecer JL-01, de 18 de
maio de 2020.

7.25. O crédito a ser pago a cessiondria é exatamente aquele que seria destinado a cedente (contratado) pela execugdo do objeto
contratual, restando absolutamente inc6lumes todas as defesas e excegdes ao pagamento e todas as demais clausulas exorbitantes
ao direito comum aplicaveis no regime juridico de direito publico incidente sobre os contratos administrativos, incluindo a
possibilidade de pagamento em conta vinculada ou de pagamento pela efetiva comprovacdo do fato gerador, quando for o caso, e
o desconto de multas, glosas e prejuizos causados & Administracio. INSTRUCAO NORMATIVA N° 53, DE 8 DE JULHO DE
2020 e Anexos).

7.26. A cessdo de crédito ndo afetard a execucdo do objeto contratado, que continuard sob a integral responsabilidade do
contratado.
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8. CRITERIOS DE SELECAO DO FORNECEDOR

8.1. O fornecedor serd selecionado por meio da realizagdo de procedimento de inexigibilidade de licitagdo, com fundamento na
hipétese do art. 74, inciso I, da Lei n® 14.133/2021.

Forma de fornecimento
8.2. O fornecimento do objeto sera integral.
Exigéncias de habilitacao

8.3. Previamente a celebracdo do contrato, a Administracdo verificard o eventual descumprimento das condi¢des para
contratacdo, especialmente quanto a existéncia de sangdo que a impega, mediante a consulta a cadastros informativos oficiais, tais
como:

a) SICAF;

b) Cadastro Nacional de Empresas Inidoneas e Suspensas - CEIS, mantido pela Controladoria-Geral da Unido (www.
portaldatransparencia.gov.br/ceis);

¢) Cadastro Nacional de Empresas Punidas — CNEP, mantido pela Controladoria-Geral da Unido (https:/www.
portaltransparencia.gov.br/sancoes/cnep)

8.4. A consulta aos cadastros sera realizada em nome da empresa fornecedora e de seu sdcio majoritério, por forca do artigo 12
da Lei n° 8.429, de 1992, que prevé, dentre as san¢des impostas ao responsavel pela pratica de ato de improbidade

administrativa, a proibicdo de contratar com o Poder Publico, inclusive por intermédio de pessoa juridica da qual seja s6cio
majoritario.

8.5. Caso conste na Consulta de Situagdo do Fornecedor a existéncia de Ocorréncias Impeditivas Indiretas, o gestor diligenciard
para verificar se houve fraude por parte das empresas apontadas no Relatério de Ocorréncias Impeditivas Indiretas.

8.6. A tentativa de burla sera verificada por meio dos vinculos societarios, linhas de fornecimento similares, dentre outros.
8.7. O fornecedor sera convocado para manifestacdo previamente a uma eventual negativa de contratac&o.

8.8. Caso atendidas as condigOes para contratagdo, a habilitacdo do fornecedor serd verificada por meio do SICAF, nos
documentos por ele abrangidos.

8.9. E dever do fornecedor manter atualizada a respectiva documentagdo constante do SICAF, ou encaminhar, quando solicitado
pela Administragdo, a respectiva documentagao atualizada.

8.10. Néo serdo aceitos documentos de habilitacdo com indicagdo de CNPJ/CPF diferentes, salvo aqueles legalmente permitidos.
8.11. Se o interessado for a matriz, todos os documentos deverdo estar em nome da matriz, e se o fornecedor for a filial, todos os
documentos deverdo estar em nome da filial, exceto para atestados de capacidade técnica, caso exigidos, e no caso daqueles

documentos que, pela prépria natureza, comprovadamente, forem emitidos somente em nome da matriz.

8.12. Serdo aceitos registros de CNPJ de fornecedor matriz e filial com diferencas de niimeros de documentos pertinentes ao
CND e ao CRF/FGTS, quando for comprovada a centralizacdo do recolhimento dessas contribuicdes.

8.13. Para fins de contratacdo, devera o fornecedor comprovar os seguintes requisitos de habilitagdo:
Habilitagao juridica

8.14. Sociedade empresaria, sociedade limitada unipessoal — SLU ou sociedade identificada como empresa individual de
responsabilidade limitada - EIRELI: inscricdo do ato constitutivo, estatuto ou contrato social no Registro Ptiblico de Empresas
Mercantis, a cargo da Junta Comercial da respectiva sede, acompanhada de documento comprobatério de seus administradores;

8.15. Os documentos apresentados deverdo estar acompanhados de todas as alteragdes ou da consolidacao respectiva.
Habilitacao fiscal, social e trabalhista

8.16. Prova de inscri¢do no Cadastro Nacional de Pessoas Juridicas ou no Cadastro de Pessoas Fisicas, conforme o caso;
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8.17. Prova de regularidade fiscal perante a Fazenda Nacional, mediante apresentacdo de certiddo expedida conjuntamente pela
Secretaria da Receita Federal do Brasil (RFB) e pela Procuradoria-Geral da Fazenda Nacional (PGFN), referente a todos os
créditos tributdrios federais e a Divida Ativa da Unido (DAU) por elas administrados, inclusive aqueles relativos a Seguridade
Social, nos termos da Portaria Conjunta n° 1.751, de 02 de outubro de 2014, do Secretario da Receita Federal do Brasil e da
Procuradora-Geral da Fazenda Nacional.

8.18. Prova de regularidade com o Fundo de Garantia do Tempo de Servico (FGTS);

8.19. declaracdo de que ndo emprega menor de 18 anos em trabalho noturno, perigoso ou insalubre e ndo emprega menor de 16
anos, salvo menor, a partir de 14 anos, na condi¢do de aprendiz, nos termos do artigo 7°, XXXIII, da Constituigdo;

8.20. Prova de inexisténcia de débitos inadimplidos perante a Justica do Trabalho, mediante a apresentacdo de certiddo negativa
ou positiva com efeito de negativa, nos termos do Titulo VII-A da Consolidacdo das Leis do Trabalho, aprovada pelo Decreto-
Lein®5.452, de 1° de maio de 1943;

8.21. Prova de inscricdo no cadastro de contribuintes Estadual ou Municipal relativo ao domicilio ou sede do fornecedor,
pertinente ao seu ramo de atividade e compativel com o objeto contratual;

8.22. Prova de regularidade com a Fazenda Estadual ou Municipal do domicilio ou sede do fornecedor, relativa a atividade em
cujo exercicio contrata ou concorre;

8.23. Caso o fornecedor seja considerado isento dos tributos Estadual ou Municipal relacionados ao objeto contratual, devera
comprovar tal condicdo mediante a apresentacdo de declaragdo da Fazenda respectiva do seu domicilio ou sede, ou outra
equivalente, na forma da lei.

8.24. O fornecedor enquadrado como microempreendedor individual que pretenda auferir os beneficios do tratamento
diferenciado previstos na Lei Complementar n. 123, de 2006, estara dispensado da prova de inscricdo nos cadastros de
contribuintes estadual e municipal.

Qualificacao Economico-Financeira

8.25. Certiddo negativa de insolvéncia civil expedida pelo distribuidor do domicilio ou sede do interessado, caso se trate de
pessoa fisica, desde que admitida a sua contratagdo (art. 5° inciso II, alinea “c”, da Instru¢do Normativa Seges/ME n° 116, de

2021), ou de sociedade simples;

8.26. Certidao negativa de faléncia expedida pelo distribuidor da sede do fornecedor - Lei n° 14.133, de 2021, art. 69, caput,
inciso II);

9. ESTIMATIVAS DO VALOR DA CONTRATACAO

9.1. O custo estimado total da contratacdo é de R$ 8.974.941,72 (oito milhdes, novecentos e setenta e quatro mil, novecentos e
quarenta e um reais e setenta e dois centavos), conforme custos unitarios apostos na tabela presente na Secdo 1 - Condigoes
gerais da contratagao.

10. ADEQUACAO ORCAMENTARIA

10.1. As despesas decorrentes da presente contratacao correrdo a conta de recursos especificos consignados no Or¢amento Geral
da Unido.

10.2. A contratacao sera atendida pela seguinte dotagdo:
I) Gestao/Unidade: 0001 / 200406;
IT) Fonte de Recursos: 1019000000;
IIT) Programa de Trabalho: Dependera do recurso a ser enviado;

IV) Elemento de Despesa: 449052 - EQUIPAMENTOS E MATERIAL PERMANENTE;
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V) Plano Interno: Dependerd do recurso a ser enviado;

11. Responsaveis

Todas as assinaturas eletronicas seguem o horério oficial de Brasilia e fundamentam-se no §3° do Art. 4° do Decreto n° 10.543,
de 13 de novembro de 2020.

BRUNO COSTA PITANGA MAIJA

Membro da comissdo de contratagdo

1Y
tf Assinou eletronicamente em 06/09/2024 as 11:48:09.

CAMILA RAMOS CABRAL

Membro da comissdo de contratagdo

1Y
tf Assinou eletronicamente em 06/09/2024 as 11:55:31.

PAULO ANTONIO GOMES MONTEIRO

Membro da comissdo de contratagdo

1Y
tf Assinou eletronicamente em 06/09/2024 as 11:57:06.

ROBERTO REIS MONTEIRO NETO

Autoridade competente

1Y
tf Assinou eletronicamente em 13/09/2024 as 16:01:32.
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SERVICO PUBLICO FEDERAL
MISP - POLICIA FEDERAL
COMISSAO PERMANENTE DE LICITACOES - CPL/DILOG/DITEC/PF

ATO DE INEXIGIBILIDADE DE LICITACAO
No uso das competéncias a mim delegadas pela Portaria n® 1314/2023- DITEC/PF de 01 de junho de 2023.

DECLARO a inexigibilidade de licitagdo para a selecdo do fornecedor da contratacdo abaixo descrita,
pelos motivos e fundamentos que relaciono:

OBJETO: Aquisicao de scanners laser (LIDAR) e radares de solo com caracteristicas especificas para
emprego operacional do SEPLOC/DPEMAP/INC/DITEC/PF e para uso em agdes de capacitagdo,
pesquisa, inovagdo e difusdo de conhecimento em criminalistica, aplicada a locais de crime, conforme
condigdes e exigéncias estabelecidas no Termo de referéncia n® 26/2024 - DITEC/PF (SEI 37277150).

FUNDAMENTO: Art. 74, inciso I, da Lei n.° 14.133, de 1° de abril de 2021.

JUSTIFICATIVA: Os equipamentos sdo os unicos disponiveis no mercado, capazes de atender aos
requisitos propostos estabelecidos pela drea demandante, os equipamentos sdo fabricados pela empresa
Leica Geosystems, e a empresa HEXAGON GEOSYSTEMS DO BRASIL COMERCIO, IMPORTACAO
E LOCACAO DE EQUIPAMENTOS LTDA, distribuidora autorizada exclusiva no Brasil, desta forma,
configura inviabilidade de competi¢cdo, conforme Estudo Técnico Preliminar (SEI 35012368).

CONTRATADA: HEXAGON GEOSYSTEMS DO BRASIL COMERCIO, IMPORTACAO E
LOCACAO DE EQUIPAMENTOS LTDA, CNPJ: 77.824.738/0001-06.

VALOR ESTIMADO: US$ 1.739.329,80 (um milhdo, setecentos e trinta € nove mil trezentos € vinte e
nove dolares e oitenta centavos) que corresponde a R$ 9.689.980,26 (nove milhdes, seiscentos e oitenta e
nove mil novecentos e oitenta reais e vinte e seis centavos) pela taxa de cambio do Délar do dia 13 de
setembro de 2024, 37277762, disponivel no sitio https://www.bcb.gov.br/conversao (US$ 1,00 = R$
5,5711), conforme propostas SEI 37091794, 37091999, 37092062, 37092126 ¢ 37092188.

WALVERNACK BESERRA
Perito Criminal Federal
Chefe da Divisdo de Administragdo e Logistica - DILOG/DITEC/PF

Documento assinado eletronicamente por WALVERNACK BESERRA, Perito(a) Criminal Federal,
em 13/09/2024, as 20:53, conforme horario oficial de Brasilia, com fundamento no art. 6°, § 1°, do
Decreto n® 8.539, de 8 de outubro de 2015 .

assinatur .l d
eletrbnica

A= A autenticidade deste documento pode ser conferida no site
oL https://seid.pf.gov. br/sel/controlador externo.php?
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