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Atividades de plataformas e integracao:

Realizada a adequacao das bancadas do Laboratério de Satélites, com a inclusao de
segundo nivel para comportar o instrumental de testes. Foram delimitadas areas de
trabalho para o Modelo de Desenvolvimento 2U, Modelo de Engenharia 8U,

Computador de Bordo e Comunicac¢fes. Foram alocados no Laboratério 2 fontes de
alimentacdo de tensdo variavel de 3 canais e 1 osciloscopio de 4 canais analégicos, 2

deles conversiveis para 8 canais digitais cada (Figura 1).

Figura 1: Bancada do laboratorio de Satélites

Instalada uma (01) unidade do Transponder, em sua versao inicial de trés (03)

placas, no interior da plataforma do Modelo de Desenvolvimento 2U, sendo

iniciados os testes de integracao. (Figura 2).
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Figura 2: Integracdo do Transponder com o modelo 2U

Construida uma plataforma para fixacdo fisica, fornecimento de alimentacado e
disponibilizacdo de acessos para realizacdo de testes do computador de bordo

CubeComputer (Figura 3).

Figura 3: Plataforma de testes de bordo do computador de bordo



Construida uma plataforma para fixacdo fisica de 2 placas auxiliares a estrutura ja
existente, para realizacdo dos testes da versao do Transponder com processamento

a bordo, realizada pelo bolsista Anderson, da equipe do Transponder (Figura 4).

Figura 4: Placa de integra¢cdo do Transponder com o Computador de bordo

Construida uma plataforma para fixacao fisica, fornecimento de alimentacao e
disponibilizacdo de acessos aos principais pinos do barramento CubeSat de 104

pinos, destinado a realizacdo dos testes do computador de bordo desenvolvido pela
Universidade Federal do Ceara (Figura 5).



Figura 5: Plataforma para testes do computador de bordo da UFC (Universidade

Federal do Ceara)

Alocacdo para o Laboratorio de mais um (01) osciloscopio, de caracteristicas
compativeis com o anterior, provido da facilidade de analise de protocolos (

Osciloscépio digital e analisador 16gico).

No més de julho de 2017, o bolsista Rafael Mota, da Universidade Federal do Ceara
(UFQ), foi integrado a equipe do CONASAT para realizar os testes de integracao de
uma Unidade do Computador de Bordo, desenvolvido em sua Universidade, com o

Transponder.

Instalada uma (01) unidade do Transponder, em sua versao 2, de 2 placas, no
interior da plataforma montada para a realiza¢do da integracdao com o Computador

de Bordo da UFC. Os testes ja foram iniciados (Figura 5).

Atividades referentes ao Subsistema de Determinacao e Controle de Atitude:

Aceitacdo e apresentacdo do artigo "DESCRICAO DO SUBSISTEMA DE
DETERMINACAO E CONTROLE DE ATITUDE DO PROJETO CONASAT" na conferéncia
Forum de Pesquisa e Inova¢ao do CLBI (FoPl 2016).



Finalizado e publicado na biblioteca do INPE o "GUIA PARA OPERACAO DO
CUBECOMPUTER". Essa publicacdo € um relatério técnico que aborda os passos
para a implementacdo de uma aplicacdo usando o computador de bordo

(CubeComputer).

Realizado um estudo sobre o processo de determinacdo de atitude e foi
desenvolvido alguns dos modelos necessarios nesse processo, sao eles: IGRF12,

SGP4 e modelo de referéncia do Sol.

O IGRF12, do inglés, International Geomagnetic Reference Field- 12th, € um modelo
que calcula o campo magnético terrestre, esse sera utilizado no processo de
determinacdo de atitude como um dos dois vetores de referéncia.

O SGP4, do inglés, Simplified General Perturbation 4, € um propagador de érbita
gue encontra a velocidade e a posi¢ao do satélite e por meio dessas define sua
trajetoria e informa se existe algum objeto em sua visada. Esse propagador é
utilizado no processo de determinacdo de atitude pra encontrar informacdes sobre
a latitude e a longitude do satélite.

O modelo de referéncia do sol calcula o vetor posicdao do Sol com relacao ao satélite
e é utilizado, assim como o IGRF12, como um dos dois vetores de referéncia do
processo de deteminac¢do da atitude do satélite.

Primeiros testes com o CubeComputer comecaram a ser realizados visando o
gerenciamento do subsistema de Determinacao e Controle de Atitude do projeto
CONASAT. Esses testes consistem na valida¢do dos protocolos de comunicacao
(UART, 12C,CAN).

Atividades da Estacao Multi Missao de Natal (EMMN):

Adquiridas antenas de VHF e UHF e mastro para fixa-las lateralmente ao refletor
parabdlico da antena de Banda-S existente na EMMN. A antena de UHF ja foi

montada e testada em laboratério (Figura 6).



Figura 6: Antena UHF que sera usada na EMMN

Adquiridos, configurados e instalados novos Drivers para controle dos motores da
antena da EMMN (Figura 7).

Figura 7: Drivers para o controle dos motores da antena parabdlica da EMMN

O novo software de rastreio da antena da EMMN, desenvolvida pelo bolsista Felipe
Cortez, da equipe do transponder, encontra-se funcionando e em fase de
depuracdo de problemas. Nessa etapa esta contando com a participacdo do bolsista

Felipe Dantas, da mesma equipe.



Adquiridos radios controlados por software, operando em duplex em duas bandas
de frequéncias (VHF e UHF), para uso especifico em comunica¢des com satélites,

para utilizacdo na EMMN. Ainda em fase de aguardar o recebimento.

Especificados os materiais complementares para a conclusdo total da adequacao da

EMMN para operacao nas bandas de VHF e UHF, estando em processo inicial de

licitacdo para aquisicao.



