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19901986 1987 1988 1989

Sistema de Identificação Multivariável

• Petrobras

Automação de Infraestrutura de Teste

• Ford (motores a combustão)

• Ericsson (placas eletrônicas)

1985

Automação de Processos Industriais: 

modelagem, simulação e controle

• Unipar 

• Cosipa 

• Alcoa

Sistema Avançado de Controle Distribuído

• Placas microcontroladas: aquisição, 

processamento de sinais e atuação

• NTR – Núcleo de Tempo Real 

Robôs Manipuladores Industriais

• Modelagem, simulação, aquisição de sinais e controle

• Controlador de trajetória em 6 graus de liberdade

Laboratório de Automação 

Industrial e Robótica

• EBAI - Escola Brasileiro-

Argentina de Informática

(1989 - 1992) 



1990 19951991 1992 1993 1994

Reestruturação:

Divisão  de 

Robótica e 

Visão 

Computacional

Helicóptero Robótico 

• Gyron – CTI – UFSC

• Primeiro do Brasil 

Robótica e Arte

• Programação de trajetória de manipulador

• Apresentações: 20ª Bienal  e SESC-SP 

Sistema Integrado de Controle Inteligente e

Sistema Especialista para Controle de Produção

• Petrobras

Controladores Autoajustáveis

• Engematic 

• Eurocontrol

Sistema de Identificação On-Line de Produção de Cerveja

• Receita Federal



1995 20001996 1997 1998 1999

Futebol Robótico

• Campeão: Primeira Copa Brasil 98, USP

• Organizador: 4th FIRA Robot Soccer World Cup 99, Campinas

• Disseminação entre Universidades 

 

“Internet Experience” RNP - CTI - Comdex/Sucesu'96

• Primeira experiência de telecomando via web no Brasil

Robótica de Inspeção Terrestre e Subaquática

• Missão arqueológica Ítalo-Brasileira: Lago Titicaca - Bolívia

• Inspeções: hidroelétricas e indústrias

Robótica Móvel

• Modelagem, simulação e experimentação

• Controle de trajetória



2000 20052001 2002 2003 2004

Robótica Aérea: Dirigível para Observação Ambiental

• Primeiro veículo aéreo não-tripulado  autônomo do Brasil 

• Primeiro vôo automático de dirigível não-tripulado no mundo

Weblabs - Laboratórios de Acesso 

Remoto através da Web

• Usuários: CTI e UNICAMP

Robótica Móvel

• Controle baseado em visão

• Colaboração entre robôs 

Morfologia Matemática

• Ferramentas para MATLAB, Python e C++

• Processamento de imagens

• Segmentação de vídeo

Escrita e Programação Científica 

através da Web

• Usuários: CTI, UNICAMP, USP,

UFLA, UDESC, UFABC e UFC 



2005 20102006 2007 2008 2009

Robótica e Sistemas Ambientais

•RFID e redes de sensores para aplicações ambientais

•Captação e análise de sinais de peixes elétricos

• Expedições subaquáticas: Amazônia e projeto TAMAR

• Petrobras

Acessibilidade a Baixo Custo

• Inclusão digital de pessoas portadoras de 

deficiência

Robótica Pedagógica de Baixo Custo

• Voltada aos ensinos fundamental e médio

Robótica Terrestre

• Veículos elétricos inteligentes

• Aplicações agrícolas e urbanas 

 

Visão Computacional para Estimação Paramétrica

•Pioneirismo internacional em estimação direta 2D e 3D

•Primeira solução para variações arbitrárias de luminosidade 

•Aplicações em robótica, medicina e realidade aumentada 



Visão Computacional para Estimação e Controle

•Primeiro controlador servovisual direto geral

• Sistemas visuo-inerciais

•Aplicações em robôs industriais e veículos

Robótica Aquática de Superfície 

• Monitoramento ambiental

Robótica e Arte

• Ambiente robótico e visão omnidirecional

• Apresentações: FIESP, SESC, UNICAMP

2010 2011 2012 2013

Plataforma Aberta para Equipamentos 

Agrícolas com Protoloco ISOBUS

• Embrapa

Câmera e central inercial         Localização 

3D

2014

Interação Humano-Robô

• Robô Recepcionista

Dirigível robótico

• Inovador, elétrico

• Aplicações  ambientais na 

Amazônia


