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Detectores RPC

e Detectam particulas cosmicas utilizando o principio da ionizacdo de um
gas(R134A)

e O gasprecisaser controlado, livre de impurezas, e reciclado a um baixo
fluxo constante

e Faz-se necessario um sistema capaz de quantificar os baixos fluxos de
gas, com o objetivo de otimizar o funcionamento dos detectores



Sensor Fotossensivel

Bolha detectada quando passa entre o emissor e o receptor
Contagem de bolhas por algoritmo de programacao
Volume da bolha estimado em aproximadamente 0,1cm?®
Fluxo calculado dividindo-se o niumero de bolhas vezes o volume
estimado pelo tempo de medicao




Sensor Fotossensivel

Medidor de fluxo com sensor fotossensivel: Placa de Calibracao:

.....




Sensor de pressao diferencial

e Bolhadetectada pela variacao de pressao no interior do tubo em
relacdo a pressao ambiente no momento de formacao e estouro

e Contagem de bolhas pelo algoritmo de programacao

e Calculo do fluxo similar ao sensor fotossensivel, através do diferencial

de pressao



Sensor de pressao diferencial

Sensor de pressao diferencial: Esquematico do Chip - encapsulamento(DIP-8):

»

DIP DR: Dual radial barbed ports, opposite sides
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Prototipo sendo testado na RPC




Grafico plotado de fluxo por tempo
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SISTEMAS EMBARCADOS PARA
MINIFOGUETES

Parte 2



Sistema de Avionica em minifoguetes
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Sensor inercial: IMU 10 graus de liberdade

*Acelerbmetro de 3 eixos
*Giroscopio de 3 eixos
*Magnetdmetro de 3 eixos

*Termbmetro

*Altimetro II””””

*Barébmetro LRl




Datalogger




Base de Testes de Motor

Eletronica da base de testes (Apds experimento):




Ilustracao do prototipo
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Dados preliminares obtidos da Base de Testes
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Trabalhos Futuros

Medidor de baixo fluxo:

e Aprimorar e calibrar o medidor de fluxo para fluxos mais baixos e fazer
uma integracao do sistema de medicao continua para |OT, para
Datalogging online centralizado

Sistema embarcado para minifoguetes:

e Integrar os sensores da avidnica e fazer uma calibracao dos sensores
com os dados obtidos dos lancamentos.



Obrigado!



